@AY Theword "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " 185 ",
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.
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D Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen
Namens " i85 " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, ndmlich im Bereich der Technologie
unaufhaltsam weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

8 Dreame est ['abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise,

reflétant la vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.
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La parola "dreame" & ['abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E |a traslitterazione del nome cinese dell'azienda
"JBPi ", che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

E La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que

significa luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compaiiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.
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Dreame — cokpalléHHoe Ha3BaHue kuTaickol komnanum Dreame Technology Co., Ltd. n ee pouepHux npegnpusTuin. Dreame siBAsieTcs TpaHcMTepauyen
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doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jaka jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.
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Ordet "dreame" er forkortelsen for Dreame Teknologi Co.Ltd. og dets datterselskaper i Kina. Det er transliterasjonen av selskapets kinesiske navn " 385 ", noe som
betyr & strebe etter fortreffelighet i alle bestrebelser og gjenspeiler selskapets visjon om kontinuerlig jakt, leting og sek i teknologi.
Ordet "dreame" &r en forkortning for Dreame Technology Co., Ltd. och dess dotterbolag i Kina. Det &r transkriberingen av foretagets kinesiska namn " i85 "

som betyder stravan efter hogsta kvalitet i alla angelagenheter och aterspeglar foretagets vision om kontinuerlig stravan, utforskning och sékande inom
teknik.
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For more support, contact us via aftersales@dreame.tech
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DreameBot D10s

Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Contents Safety Information

User Manual S S S s To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.
Benutzerhandbuch e ‘ e ‘ 24
Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years old
Manuel d'utilisation . —— : —— : 48 nor persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited
experience or knowledge without the supervision of a parent or guardian
Manuale Utente B B B e 71 to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance
shall not be performed by children without supervision.
Manual de usuario o - Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept
at a safe distance from the robot while it is operating.
VIHCTPYKLMS MO IKCMYATALMN v e : e : s 17
- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
Instrukcja obstugi 147 outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.
- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately
WINNWND PATN v e ‘ oo and contact after-sales service.
IREENIIRE 6 - Do not use the_robot in an area suspended above ground level without a
protective barrier.
Brukerhandbok o o o s 207 - Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover,
or bumper as a handle for the robot.
Anvandarmanual - T — T — T — T — s 230

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C or
on a floor with liquids or sticky substances.

- Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from



N Safety Information

Usage Restrictions

dragging them while cleaning.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from

bumping into and damaging them.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from

the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before
operating the appliance.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of

the robot.

- Keep the brush cleaning tool out of reach of children.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to

pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted
acids or solvents.

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

- Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged

before cleaning or performing maintenance.

- Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and charging

Safety Information

Usage Restrictions

dock. Washable parts must be dried completely before installing and using
them.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User

Batteries and
Charging

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

- Do not use any third-party battery, power cord, or charging dock. Use only

with RCSO supply unit.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging

dock on your own.

- Do not place the charging dock near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging

contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then turn

it off and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3
months to avoid over-discharging the battery.

- This product contains batteries that can only be replaced by qualified

technicians or after-sales service.




llEN Safety Information Product Overview

Laser Safety - The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 Standard for Accessories

Information Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.
Pre-Installed Accessories

I
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Main Brush Dust Bin Cleaning Tool

Other Accessories

S

N -

N

Water Tank Mop Pad Side Brush

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS3L is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU

declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com Power Cord
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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I Product Overview

Robot

o Power/Clean Button

- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press briefly to start cleaning after the robot is turned on

© Dock/Spot Clean Button
- Press to send the robot back to the charging dock
- Press and hold for 3 seconds to start Spot Clean Mode

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup is completed

- Blinking Orange: Error

- Breathing White: Robot is charging when the battery
power is not low

o Cover

Product Overview

Robot
—— Reset Button
« Press and hold for 3
seconds to restore the
robot to factory settings
Wi-Fi Indicator
@
S
N
\0

© Cleaning Tool

——o Air Outlet/Speaker

Robot Sensors

Bumper

Charging Contacts
Side Brush

Cliff Sensors ©

Main Wheel ©

Cliff Sensors

©

]

Charging Contacts
Universal Wheel
Main Brush

o

é‘

Cliff Sensors

Main Wheel

o Brush Guard Clips

Dust Bin

o Laser Distance Sensor (LDS)

o Returning-to-Dock Sensor

Bin Clip

Bin Cover

o Filter




BN Product Overview Preparing Your Home

Mopping Module Charging Dock
Water Tank OO

Signaling Area
Charging Contacts &
Q
Power Port
o Water Inlet ﬁ‘IJ‘ @ x

° Water Tank Release Clip

Tidy up items such as power cords, cloths, slippers, and toys to improve the Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and
Mop Pad | o Slot efficiency of the robot. sofa to ensure safe and smooth operation of the robot.

|

> 000

o Attaching Area

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its To prevent the robot from not recognizing the area that needs to be
proper place to make more space. cleaned, do not stand in the front of the robot, threshold, hallway, or
narrow places.

Note: When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.



N Before Use

1. Remove the protective strips

2. Install the side brush

Note: Install the side brush until it clicks into place.
10

3. Set up the charging dock

Peel off the double-sided tape at the bottom of the charging dock, then
place the dock on the level ground against the wall and connectitto a
power outlet.

Within the Good
Wi-Fi Range

Note: >15m

- Keep the immediate area 1.5m in front of the charging dock and 0.5m to its
both sides clear of objects.

- Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or where other
objects might block the signal, as this may hinder the robot from returning to
the charging dock.

- Please clean the floor area where the charging dock will be placed with a dry
rag.

- Use of the double-sided tape is based on your need.

- If necessary, remove the double-sided tape slowly to reduce adhesive residue.

4.Place the robot onto the charging dock to charge

Note:

- Fully charging is recommended before first-time use. This ensures that the
robot returns to the charging dock successfully.

- Do not move the the charging dock while the robot is cleaning.

Connecting with Dreamehome App

This product works with the Dreamehome app, which can be used to
control your device.

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store to
download and install the app.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap " @ " in the upper right, and scan the QR
code above again to add "DreameBot D10s". Please follow the prompts to
finish the Wi-Fi connection.

Note:
+ Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.
- Due to upgrades in the app software, the actual operations may be different

from the statements in this manual. Please follow the instructions based on the

current app version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the buttons() and { until you hear a voice
prompt saying, “Waiting for the network configuration.” Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.

Wi-Fi Indicator

-Blinking slowly: To be connected
-Blinking quickly: Connecting
-On: Wi-Fi connected

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and
add the device again.

11
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How to Use

1. Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions on
the app to quickly create a map, and the robot will start mapping without
cleaning. The mapping process will be completed when the robot returns to
the dock, and the map will be saved automatically.

2. Turn On/Off

Press and hold the button () for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the charging dock, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot,
move the robot away from the dock and press and hold the () button for 3
seconds.

3. Start Cleaning

Press the button () briefly to start cleaning after the robot is turned on.
Then, the robot will accurately map out a route, methodically clean along
the edges and walls, then finish by cleaning each room in an S-shaped
pattern to ensure a thorough job.
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4. Cleaning Mode

DreameBot D10s has four cleaning modes: Quiet, Standard, Strong, and
Turbo. The default mode is Standard. You can specify the cleaning mode in
the app.

5. Pause/Sleep Mode

When the robot is running, press any button to pause it. If the robot is
paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep mode. All
indicators on the robot will turn off. Press any button on the robot, or use
the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if left in Sleep Mode for more than 12 hours.

- If the robot is paused and placed onto the charging dock, the current cleaning
task will end.

6. Spot Cleaning

When the robot is paused or in Standby Mode, press and hold the button {*» for
3 seconds to start Spot Clean Mode. In this mode, it will clean a square-shaped
area of 1.5x1.5 meters directly around the robot. When the spot cleaning

is done, the robot will automatically return to its original location and stop
working.

Note: Activating Spot Clean Mode will end the current cleaning task of the robot.

7. Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator goes out. The DND
mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable the
DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by default.
Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND period.
- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

8. Scheduled Cleaning

You can schedule cleaning time in the Dreamehome app. The robot will
automatically start cleaning at the designated time and then return to the
charging dock to recharge when the cleaning is done.

How to Use

9. Additional App Functions

Follow the instructions on the app interface to use more functions. The version
of the app might have been updated; please follow the instructions based on
the current app version.

10. Use the Mopping Function
It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before
the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1) Dampen the mop pad and wring out excess water. Install the mop pad as
shown in the diagram.

2) Fill the tank with water.

Note: Do not use detergent or disinfectant.

3) Align the mopping module as indicated by the arrow, then slide it into the

back of the robot until it clicks into place. Press the button () or use the
Dreamehome app to start cleaning.

Note:
- It is not recommended to use the mopping function on carpets.
« Use the app to adjust the water flow as required.

13



Y Routine Maintenance

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the following table for routine maintenance.

14

Part

Maintenance
Frequency

Replacement Period

Mop pad

After each use

Every 3 to 6 months

Main brush

Dust bin filter

Side brush

Once every 2 weeks

Every 6 to 12 months

Every 3 to 6 months

Charging dock's
signaling area

Charging contacts

Universal wheel

Laser Distance
Sensor (LDS)

Cliff sensors

Once every month

Water tank

Dust bin

Clean it as needed

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot.
If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be

replaced.

Routine Maintenance

Clean the Dust Bin and Filter 3. Remove the filter and tap its basket gently.

1. Open the robot cover, then press the dust bin clip to remove the dust bin.

Note:
- Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to
prevent damage.

4.Rinse the dust bin and filter with water and dry them completely
2. Open the bin cover and empty the bin as shown in the diagram. before reinstalling.

Note:
- Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.
- Use the dust bin and filter only when they are completely dry.

15




Il Routine Maintenance

Clean the Mopping Module

1. Slide the two release clips on the side of the water tank, remove the
mopping module, and pull the mop pad off the mopping module.

3. Clean the mop pad with water only and leave to air dry before re-installing.

Note:
- Remove the pad from the mopping module before cleaning it, and make sure
dirty water does not flow back into the water outlet to avoid clogging.

4. If slow water flow occurs, or the outflow is not well-distributed, clean the air

2. Pour out the water in the tank. Clean with only water and leave it to
hole in the cover of the water tank.

air-dry before re-installing.

Note: Do not expose the tank to the sun directly.
16

Routine Maintenance

Clean the Main Brush 2.Pull out the brush cover as shown in the diagram. Use the included
o . cleaning tool to remove any hairs tangled in the brush.
1.Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the

brush out of the robot.

Note: Do not pull out the hair tangled in the main brush excessively. Otherwise,
the brush may be damaged

Ll Huum,.“;

Clean the Side Brush

Pull out the side brush and use the included cleaning tool to remove any hair
tangled in the brush.

17




Bl Routine Maintenance Status Indicator ENE

Note: Wet cloths can damage sensitive elements within the robot and charging dock. Please use dry rags for cleaning. The following table lists possible causes and solutions in terms of different light status. For more support,
please refer to the section "Troubleshooting" in this manual.

Clean the Return-to-Dock Clean the Cliff Sensor
Sensor Light Status Possible Cause Solution
.600 .
° No power supply Check and ensure that the power supply from the charging dock is normal.
) off
© © The robot in the DND period ,
The robot with full charge in sleep mode
0 0 White The robot not on the charging dock /
. o Breathing White The robot being charged /
Blinking O . Check whether the dust bin of robot is installed.
H inking Orange rror
RObOt ReStartmg K K For other errors, contact qualified technicians or after-sales service.
If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down

the button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of
time, turn it off and put it away. To prevent damage from over-discharging,
the robot should be recharged at least once every three months.

18 19



Bl Troubleshooting

Problem

Solution

Robot does not turn on

The battery level is low. Recharge the robot on the charging dock, then try again.

Robot does not recharge

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
Poor contact. Clean charging contacts of the charging dock and robot.

Robot does not return to
charging dock

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.
Please clean the dock's signaling area.

Robot is malfunctioning

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange noise

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove
any debris.

Troubleshooting

Problem

Solution

Robot cannot connect to Wi-Fi

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the
Dreamehome app, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Dreamehome app is enabled.
Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not perform scheduled
cleaning

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has at least 15% battery left.

Does leaving the robot on the
charging dock consume power if
it is already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little electricity and helps maintain
optimal battery performance.

No water comes out of the
mopping module, or only a little
bit comes out

Check whether there is water inside the water tank.

Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the User Manual.
Clean the air hole on the top of the water tank.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves dust behind

The dust bin is full. Please clean it.
The filter is blocked. Please clean it.
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot doesn't resume cleaning
after charging

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb mode (DND), which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Robot doesn't return to charging
dock after being moved

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the charging
dock, it might not be able to automatically return on its own, in which case you need to manually place the robot onto
the charging dock.

20

For additional services, please contact us via aftersales@dreame.tech

Website: https://global.dreametech.com
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Bl Specifications Battery Disposal and Removal E

Robot Charging Dock The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed

by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.
- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;

Model RLS3L Model RCSO . . . .
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;

_ ) - the battery is to be disposed of safely.
Charging Time Approx. 6 hours Rated Input 100-240 V ~ 50/60 Hz 0.5 A
Rated Voltage 14.4V= CAUTION:
Rated Output 198V =1TA Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.
Rated Power 46 W Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
(Lij(tjer nor;natl lusef;gondti)tisn, thistr?quiptment Sh%Utlg bte) kdept fatsheparation Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.
] istance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz v Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.
Maximum Output Power [ < 20 dBm .
P Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed

with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a

designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
— installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.
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JlEE Sicherheitsinformationen
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Um Stromschldge, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu
vermeiden, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren
Sie sie zum spateren Gebrauch auf.

Nutzungseins-
chrankungen

- Um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und Risiken zu vermeiden,

darf dieses Produkt nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit
kérperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen oder von
Personen mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines Elternteils oder
Vormunds verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung
nicht ohne Aufsicht durchfihren.

- Kinder dirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafir, dass

Kinder und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren
Abstand zum Gerat halten.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und

wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Dieses Produkt ist nur flr die Bodenreinigung in einer hauslichen

Umgebung geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen
Oberflachen als dem Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen
Umgebung.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich tiber dem

Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt
wird.

Sicherheitsinformationen

Nutzungseins-
chrankungen

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-

Abdeckung, die Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff fir den
Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die

Temperaturen tUber 40 ° C oder unter 0° C liegen, und auch nicht auf
Boden mit Flussigkeiten oder klebrigen Substanzen.

- Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu

verhindern, dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu

verhindern, dass der Roboter sie anst6Bt und beschadigt.

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder

Netzkabel am Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um
Schaden oder Schaden beim Anziehen zu verhindern.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Kérperteile von der Saug6ffnung des

Roboters fern.

- Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge fur die Burste von Kindern fern.
- Kinder, Haustiere oder Gegenstande dirfen weder auf dem stillstehenden

noch dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen

brennender Substanzen. Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen
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Il Sicherheitsinformationen
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Nutzungseins-
chrankungen

Akkus und Ladung

von entflammbaren oder brennbaren Flissigkeiten, dtzenden Gasen oder
unverdldnnten Sauren oder L6sungsmitteln.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie

das Gerat nicht zum Aufnehmen von Gegenstanden wie Steinen, groBen
Papierstlicken oder anderen Dingen, die das Gerat verstopfen kénnten.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation

vom Strom getrennt ist, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten
durchfuahren.

-Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen oder eine Flussigkeit

zum Spulen des Roboters und der Ladestation. Waschbare Teile mussen

vollstandig getrocknet werden, bevor sie installiert und verwendet werden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und

moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im

Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden
verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts
entsteht.

- Verwenden Sie keine Batterien, Netzkabel oder Ladestationen von

Drittanbietern. Bitte ausschlieBlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung - Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu
reparieren oder zu modifizieren.

- Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle ab.

- Benutzen Sie kein nasses Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der
Ladestation zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaRB. Unbenutzte Akkus sollten in einer
geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

- Wenn der Roboter flr eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden
Sie ihn voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kuhlen und
trockenen Ort. Laden Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine
Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder
dem Kundendienst ausgewechselt werden kénnen.

Lasersicherhei- - Der Lasersensor in diesem Produkt erfillt die Norm IEC 60825-1: 2014 fur
tsinformationen Laserprodukte der Klasse 1. Bitte vermeiden Sie direkten Augenkontakt mit
ihm wahrend des Gebrauchs.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS3L mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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IR Produktiibersicht
Zubehor

Vorinstalliertes Zubehor

v 111111 e

Hauptbirste

Anderes Zubehor

Wassertank

@@

Netzkabel
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Staubbehdélter

>

Wischmopp

Ladestation

Produktiibersicht

Roboter

o Ein-/Aus- und Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedruckt, um das
Gerat ein- oder auszuschalten

- Kurz driicken zum Start der Reinigung nach dem
Einschalten des Roboters

Reinigungswerkzeug

D

SeitenbUrste

o Dock/Spot-Reinigungtaste

- Dricken, um den Roboter zur Ladestation zurlickzufahren

- 3 Sekunden lang gedrickt halten, um den Spot-
Reinigungsmodus zu starten

Statusanzeige

- WeiB: Reinigung im Prozess oder Reinigung ist
abgeschlossen

- Blinkt Orange: Fehler

- Atmendes weiBes Licht: Roboter l&dt, wenn die
Batterieleistung nicht niedrig ist

o Abdeckung
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Y Produktiibersicht Produktiibersicht

Roboter Wischmodul Ladestation
——————— Reset-Taste Absturz-Sensoren
- Halten Sie 3 Sekunden 0
lang gedrtickt, um die Wassertank Signalbereich
urspringlichen Einstellungen Ladekontakte
wiederherzustellen Ladekontakte © o Ladekontakte
_ Seitenbiirste © N o Universal-Rad Stromanschluss
WLAN-Anzeiger 5 5 | o Hauptbrste o Wasserzufluss
S\ Absturz-Sensoren © Absturz-Sensoren ° Freigabe
X = H trad Wassertankabdeckung
S Hauptrad o auptra
> .
> Reini K ° Freigabe .
M o Reinigungswerkzeug Hauptbiirstenabdeckung Wischmopp | o Slot
)~ o Luftauslass/Lautsprecher
Robotersensor Staubbehaélter
° Fregabe Staubbehalter o Befestigungsbereich

o Staubbehdalterabdeckung

o Laserdistanzsensor

Filter

StoBfanger

o Sensor flr die Ruckkehr zum Laden
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Y |hr Zuhause vorbereiten

Ordnen Sie Gegenstande wie Netzkabel, Tiicher, Hausschuhe und
Spielzeug, um die Effizienz der Reinigung zu verbessern.

000

v

Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die M&bel in

die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten
zu ermdglichen.

|

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die
enge Stelle einer Flur hin.

Hinweis: Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in Betrieb nehmen, folgen Sie ihm wahrend der Reinigung, um mégliche Hindernisse rechtzeitig zu beseitigen.
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Vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen entfernen

2. Seitenbiirste installieren

Hinweis: Installieren Sie die Seitenbrste, bis sie einrastet.

3. Richten Sie die Ladestation ein

Ziehen Sie das doppelseitige Klebeband an der Unterseite der Ladestation

ab, stellen Sie die Ladestation auf ebenem Boden an die Wand und

schlieBen Sie sie an eine Steckdose an.
Stellen Sie die f——
Basis innerhalb
der besten Wi-Fi-
Reichweite auf

Hinweis: e

- Stellen Sie sicher, dass auf beiden Seiten der Ladestation ein Abstand von
mindestens 0,5 Metern und vor der Ladestation ein Abstand von mehr als 1,5
Metern eingehalten wird.

- Platzieren Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter
Sonneneinstrahlung oder in einem Bereich, in dem andere Objekte den
Signalbereich blockieren konnten, da dies den Roboter daran hindern kénnte,
zur Ladestation zurlickzukehren.

- Bitte reinigen Sie die Bodenflache, in der die Ladestation platziert wird, mit
einem trockenen Lappen.

- Verwenden Sie doppelseitiges Band nach Ihren Bedurfnissen.

- Entfernen Sie das doppelseitige Klebeband bei Bedarf langsam, um
Klebertckstande zu reduzieren.

4, Platzieren Sie den Roboter zum Aufladen in der
Ladestation

Hinweis:
- Vollstandige Aufladung vor dem ersten Gebrauch.
- Bewegen Sie die Ladestation nicht, wahrend der Roboter in Betrieb ist.
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Y Verbinden mit Dreamehome App

Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome App, mit der Sie Ihr Gerat
steuern kdnnen.

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App Store nach
"Dreamehome" um die App nach lhren Bedirfnissen herunterzuladen und zu
installieren. AN

2. Fiigen Sie das Gerat hinzu

Offnen Sie das Dreamehome, tippen Sie oben rechts auf " @ " und scannen

Sie den obigen QR-Code erneut, um "DreameBot D10s" hinzuzufligen. Bitte

folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu beenden.

Hinweis:

- Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstitzt.

- Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich
von den Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die
Anweisungen basierend auf der aktuellen App-Version.
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3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die () und 1 Taste bis Sie eine
Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration “. Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurlickgesetzt.

WLAN-ANnzeiger

- Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

- Schnell blinkend: Verbindung
wird hergestellt

- Ein: Verbunden

Hinweis: Wenn Ihr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter
herstellen kann, setzen Sie das WLAN zurlck und fugen Sie das Gerat erneut
hinzu.

Gebrauchsanleitung

1. Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie
den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen, wobei der
Roboter die Kartierung ohne Reinigung startet. Der Katierung-Prozess wird
abgeschlossen, wenn der Roboter zur Ladestation zurlickkehrt, und die Karte
wird automatisch gespeichert.

2. Einschalten/Ausschalten

Halten Sie die Taste ()3 Sekunden lang gedrickt, um den Roboter
einzuschalten, und die Betriebsanzeige leuchtet dauerhaft. Stellen Sie den
Roboter auf die Ladestation. Der Roboter sollte sich dann automatisch
einschalten und mit dem Laden beginnen. Um den Roboter auszuschalten,
entfernen Sie den Roboter vom Dock und halten Sie die Taste (/) 3 Sekunden
lang gedriickt.

3. Mit der Reinigung beginnen

Driicken Sie die Taste () kurz, um die Reinigung nach dem Einschalten

des Roboters zu starten.Dann wird der Roboter eine Route genau planen,
methodisch entlang der Kanten und Wande reinigen und schlieBlich jeden
Raum in einem S-férmigen Muster griindlich reinigen.
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4. Reinigungsmodus

In der App sind vier Reinigungsmodi verfugbar: Leise, Standard, Stark und
Turbo. Voreingestellt ist der Standardmodus.

5. Pause / Schlaf

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn zu
pausieren. Wenn der Roboter ldnger als 10 Minuten pausiert wird,
wechselt er automatisch in den Schlafmodus. Alle Anzeigen am Roboter
werden ausgeschaltet. Driicken Sie eine beliebige Taste am Roboter oder

verwenden Sie die App, um den Roboter aufzuwecken.
Hinweis:

- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wenn der Roboter sich im Pause-Modus befindet, wird die aktuelle
Reinigungsaufgabe beendet, wenn Sie ihn auf die Ladestation setzen.

6. Punktreinigung

Wenn sich der Roboter im Standby-Modus oder im Pause-Modus befindet,
halten Sie die Taste £ 3 Sekunden lang gedriickt, um den Zielreinigungs-
Modus zu starten. In diesem Modus wird eine quadratische Flache von 1,5 x

1,5 Metern direkt um den Roboter herum gereinigt. Wenn die Zielreinigung
beendet ist, kehrt der Roboter automatisch an seinen urspriinglichen Standort
zurlick und schaltet sich ab.

Hinweis:Die Aktivierung der Zielreinigungsmodus beendet die aktuelle Reinigungsaufgabe des
Roboters.

7. Nicht stéren (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den DND-Modus (Do Not Disturb) eingestellt ist, fihrt

der Roboter die Reinigungsaufgabe nicht mehr durch und die Betriebsanzeige

erlischt. Der DND-Modus ist werkseitig standardmaBig deaktiviert. Sie kénnen

die App verwenden, um den DND-Modus zu aktivieren oder den DND-Zeitraum

zu dndern. Der DND-Zeitraum ist standardmaBig 22:00-8:00.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des DND-Zeitraums piinktlich
durchgefuhrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf der DND-Periode aufgehért hat.

8. Geplantes Reinigen

Sie kénnen die Reinigungszeiten automatisch mit der Dreamehome App
planen. Der Roboter wird zu der geplanten Zeiten automatisch mit der
Reinigung anfangen und nach ausgefiihrter Reinigung wieder zur Ladung an
die Ladestation zurtckkehren.
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Gebrauchsanleitung

9. Weitere APP-Funktionen

Folgen Sie den Anweisungen auf der APP-Schnittstelle, um weitere Funktionen
zu nutzen. Die App-Version kénnte aktualisiert worden sein. Bitte folgen Sie den
Anweisungen entsprechend der aktuellen App-Version.

10. Verwenden der Wischfunktion

Zur Erzielung eines besseren Reinigungseffekts, wird empfohlen, alle
Boden mindestens dreimal vor der ersten Mopp-Reinigung zu saugen.

1) Befeuchten Sie den Wischer und wringen Sie Gberschlssiges Wasser aus.
Installieren Sie den Wischmopp wie im Diagramm gezeigt.

2) Fullen Sie den Tank mit Wasser.

Hinweis: Verwenden Sie keine Reinigung- oder Desinfektionsmittel.

3) Richten Sie das Wischmodul wie durch den Pfeil angezeigt aus, und
schieben Sie es dann in die Rickseite des Roboters, bis es einrastet. Driicken
Sie die Taste () oder verwenden Sie die App Dreamehome, um mit der
Reinigung zu beginnen.

Hinweis:
- Die Verwendung der Wischfunktion auf Teppichen wird nicht empfohlen.
- Verwenden Sie die App, um den Wasserfluss wie benétigt einzustellen.

RegelmafBige Wartung

Es wird empfohlen, sich fir die routinemdaBige Wartung auf die folgende Tabelle zu beziehen, um den Roboter in gutem Zustand zu halten.

Staubbehalterfilter

Seitenbirste

Einmal alle 2 Wochen

. P Haufigkeit des
Teil Haufigkeit der Wartung Austausches
Wischer Nach jedem Gebrauch Alle 3 bis 6 Monate
Hauptburste Alle 6 bis 12 Monate

Alle 3 bis 6 Monate

Der
Signalisierungsbereich
der Ladestation

Staubbehalter

Ladekontakte
. Einmal im Monat /
Universal-Rad
Laserdistanzsensor
Absturz-Sensoren
Wassertank
Nach Bedarf reinigen /

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hangt von der Nutzung des Roboters ab. Wenn aufgrund besonderer Umstande eine Stérung auftritt, sollten die Teile

ausgetauscht werden.
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N Regelmé&Bige Wartung

Staubbehalter und Filter reinigen 3. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb.

1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie auf den
Staubbehaélterklipp, um den Staubbehdlter zu entfernen.

Hinweis:
- Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Burste, einem Finger oder scharfen
Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

4. Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter mit Wasser und

2. Offnen Sie die Behalterabdeckung und leeren Sie den Behdlter wie in der trocknen Sie sie vollstandig vor dem Wiedereinbau.

Abbildung gezeigt.

Hinweis:
- Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus.

Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.
- Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn sie vollstandig

trocken sind.
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RegelmafBige Wartung

Reinigen Sie das Wischmodul

1. Schieben Sie die beiden Freigabeklammern an der Seite des Wassertanks,
um den Moppaufsatz zu entfernen, und ziehen Sie dann den Wischmopp an der Luft trocknen lassen.

vom Moppaufsatz ab.

3. Die Wischlappen ausschlieBlich mit Wasser reinigen und vor Reinstallieren

Hinweis:

- Nehmen Sie den Wischlappen vor der Reinigung aus dem Wischmodul heraus
und stellen Sie sicher, dass das Schmutzwasser nicht in den Wasserauslass
zurlckflieBt, um eine Verstopfung zu vermeiden.

4. Falls eine langsamer Wasserdurchfluss auftritt bzw.das Wasservolumen nicht

2. Entleeren Sie das Restwasser aus dem Wassertank und lassen Sie
gut verteilt ist, reinigen Sie das Luftloch in der Abdeckung des Wassertanks.

ihn an der Luft trocknen.

Hinweis: Setzen Sie den Tank keiner direkten Sonneneinstrahlung aus.
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N Regelmé&Bige Wartung

Biirste reinigen

1. Driicken Sie den Birstenschutzclip nach innen, um den Birstenschutz zu
entfernen und die Blrste aus dem Roboter zu heben.
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2. Ziehen Sie den Birstendeckel wie im Diagramm gezeigt heraus.
Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die in der Birste
verwickelten Haare zu entfernen.

Hinweis: Ziehen Sie die in der Blrste verhedderten Haare nicht ibermaBig heraus.
Andernfalls kann die Hauptbirste beschadigt werden.

Seitenbiirste reinigen

Ziehen Sie die Seitenburste heraus und entfernen Sie mit dem mitgelieferten
Reinigungswerkzeug alle in der Birste verwickelten Haare.

RegelmaBige Wartung

Hinweis: Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Geschirrtuch, da der Roboter und das innere der Ladestation empfindliche Komponenten enthalten.
Verwenden Sie keine nassen Spultiicher, um durch Wasser verursachte Schaden zu vermeiden.

Reinigen Sie die Abstiirzesensor

. 000,
= .

Sensor fiir die Riickkehr
zum Laden reinigen

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder nicht ausgeschaltet werden

kann, halten Sie die Taste (/) 10 Sekunden lang gedriickt, um sie gewaltsam
° auszuschalten. Halten Sie dann die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, um
o den Roboter einzuschalten.

Batterie

Der Roboter enthdlt einen Hochleistungs-Lithium-lonen-Akku. Bitte stellen
Sie sicher, dass dieser bei taglicher Nutzung gut geladen ist, um die
optimale Akkuleistung beizubehalten.Wenn der Roboter ldngere Zeit nicht
benutzt wird, schalten Sie ihn aus und stellen Sie ihn weg. Um Schaden
durch Tiefentladung zu vermeiden, sollte der Roboter mindestens einmal je
drei Monate aufgeladen werden.
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N Statusanzeige

4

Verschiedene Lichteffekte bedeutet verschiedene Stande und Lésungen. Schauen Sie fiir mehre

Infomrationen das Kapitel "FAQ" in diesem Handbuch.

FAQ

Problem

Lésung

Roboter ldsst sich nicht
einschalten

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.

Roboter ladt sich nicht auf

Die Ladestation erhélt keinen Strom. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Spitzen des Stromkabels korrekt eingesteckt
sind.

Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zuriick

Es gibt zu viele Hindernisse um die Ladestation herum. Stellen Sie die Ladestation in einer offeneren Umgebung.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Roboter arbeitet nicht einwandfrei

Schalten Sie den Roboter aus und dann wieder an.

Lichteffekt mogliche Ursache Lésung
Keine Stromversorgung Uberpriifen Sie, ob die Stromversorgung tiber die Ladestation normal ist.
ausgegangen Der Roboter in der DND-Periode
Der Roboter mit voller Ladung im /
Schlafmodus
WeiB Der Roboter nicht an der Ladestation /
WeiBes .
Atemlicht Der Roboter wird geladen /
. Priifen Sie, ob der Staubkasten schon im Apparat installiert worden ist.
Blinkt Orange Fehlerzustand o . o ) .
Wenn es andere Storfalle gibt, wenden Sie sich an fachliche Techniker.

Roboter gibt ein merkwirdiges
Gerdusch ab

Ein Fremdkorper kdnnte sich in der Hauptbirste, Seitenburste oder einem der Rader verfangen haben. Schalten Sie den
Roboter aus und entfernen Sie eventuell vorhandenen Schmutz

Der Roboter reinigt nicht mehr
wirksam, oder er hinterldsst Staub

Der Staubbehélter ist voll. Bitte leeren Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkérper hat sich in der Hauptburste verfangen. Bitte reinigen Sie diese.

Roboter kann nicht mit dem WLAN
verbinden

Es besteht ein Problem mit der WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zuriick und laden Sie die neuste Version der
Dreamehome App herunter. Versuchen Sie dann erneut, eine Verbindung herzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Standortberechtigung auf der Dreamehome
App geodffnetist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass der Roboter sich in einem Bereich mit gutem WLAN-Empfang
befindet.

WLAN mit 5 GHz wird nicht unterstiitzt. Bitte stellen Sie sicher, dass Ihr Roboter mit einem 2,4 GHz WLAN verbunden ist.
Der Benutzername oder das Kennwort des WLAN ist falsch. Bitte stellen Sie die korrekte Eingabe des Benutzernamens
und Kennworts sicher.
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FAQ

Problem

Lésung

Der Roboter fiihrt die geplante
Reinigung nicht aus

Der Akku des Roboters hat einen niedrigen Akkuladestand. Die planmdaBige Reinigung wird nur dann begonnen, wenn
der Roboter einen Ladestand von mindestens 15 % hat.

Verbraucht das Belassen des
Roboters auf der Ladestation
Strom, wenn er bereits aufgeladen
ist?

Das Belassen des Roboters auf der Ladestation nach dem Ladevorgang verbraucht nur sehr wenig Strom und tragt zur
Aufrechterhaltung einer optimalen Akkuleistung bei.

Ladestation

Spezifikationen

Roboter
Modell RLS3L
Ladedauer Ca. 6 Stunden

Modell

RCSO

Nennspannung

14,4V =

Nenneingang

100-240V ~50/60 Hz 0,5 A

Kein Wasser kommt aus dem
Wassertank, oder nur ein kleines
bisschen kommt heraus

Vergewissern Sie sich, dass der Wassertank mit Wasser gefullt ist, und reinigen Sie das Wischer-Pad, falls erforderlich.
Reinigen Sie den Mopp, wenn er schmutzig wird.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischlappen entsprechend Gebrauchsanleitung korrekt angebracht ist.

Das Luftloch auf dem Wassertank reinigen.

Bemessungsleistung

46 W

Nennausgang

19,8V = 1A

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Der Roboter nimmt die Reinigung
nach dem Aufladen nicht wieder
auf

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter sich nicht im Nicht-Stéren-Modus befindet, denn dieser verhindert eine
Fortsetzung der Reinigung.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht automatisch fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf der Ladestation gestellt
wird.

Maximale
Ausgangsleistung

< 20dBm

Der Roboter kehrt nicht zur
Ladestation zurlck, nachdem er
versetzt wurde

Das Versetzen des Roboters kann dazu fihren, dass er sich selbst neu positioniert oder seine Umgebung neu kartiert.
Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch von selbst
zurlickkehren. In diesem Fall mlssen Sie den Roboter manuell auf der Ladestation platzieren.

Fir weitere Dienstleistungen kontaktieren Sie uns bitte Gber aftersales@dreame.tech

Webseite: https://global.dreametech.com

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Koérper des Benutzers

einhalten.
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Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefahrdende Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie von
qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

- die Batterie muss vor dem Verschrotten aus dem Gerat entfernt werden;
- das Gerat muss beim Ausbau der Batterie vom Netz getrennt werden;
- die Batterie muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett leer laufen.
Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spllen Sie mit Wasser und
suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Entfernen

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und entfernen Sie dann die
Abdeckung.

2. Ziehen Sie die Klemmen zwischen der Batterie und der Leiterplatte ab, um die Batterie zu entfernen.

Informations DEEE

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und
durfen nicht mit unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Schitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu
ﬁ entsorgenden Gerate an eine daflr vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behorde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von
Elektroschrott und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemadaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit
[ von Umwelt und Menschen zu vermeiden.Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behérden, um Informationen zum Standort und
den allgemeinen Geschasbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.

Entsorgung von Elektro- und Elektronikgerdten

getrennten Erfassung zuzufuhren. Die Entsorgung Uber die Restmulltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte

ﬂ Die durchgestrichene Milltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind,diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall
Batterien oder Akkus, die nicht fest verbaut sind, miissen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Maoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kdnnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfiigung stehenden
Moglichkeiten der Riickgabe oder Sammlung von Altgerdten abgeben, damit eine ordnungsgemadBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist.Unter
dem folgenden Link besteht die Méglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-
system.de/ear-verzeichnis/sammelund-ruecknahmestellen.

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie fiir das Léschen personenbezogener Daten auf den zu
entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.
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Informations sur la sécurité Informations sur la sécurité PR
Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation Restrictions - N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante
incorrecte de l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser ['appareil d’utilisation est supérieure a 40° C ou inférieure a 0° C, ni sur un sol avec des liquides ou

et le conserver pour pouvoir vous y référer ultérieurement. des substances collantes.

Restrictions . Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par : Retire_z tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu’il ne les
d’utilisation des personnes présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou entraine dedans pendant le nettoyage.

ayant une expérience ou des connaissances limitées, sans la supervision
d'un parent ou d'un tuteur afin de garantir un fonctionnement sdr et d'éviter
tout risque. Le nettoyage et l'entretien ne doivent pas étre effectués par des
enfants sans surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage,
assurez- vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus
a une distance de sécurité du robot aspirateur.

- Si le cordon d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez
immeédiatement de 'utiliser et contactez le service apres-vente.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un
environnement domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces
autres que des sols ou dans un environnement commercial ou industriel.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans
barriere de protection.

-Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le
couvercle du robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d'éviter que le

robot ne les percute ou ne les endommage.

- Pour éviter d'endommager 'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de

tout objet mobile et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se
trouvent sur le trajet de nettoyage avant d'utiliser 'appareil.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps

eloignés de l'orifice d'aspiration du robot.

- Conservez |'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.
- Ne mettez pas d’'enfants, d'animaux ou d’objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét

ou en mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brdlants. N'utilisez pas le

robot pour ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz
corrosifs ou des acides ou solvants non dilués.

-N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas 'appareil pour

ramasser des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout
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Restrictions
d’utilisation

Batteries et
charge

autre élément susceptible d'obstruer l'appareil.

- Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché

avant d'effectuer le nettoyage ou l'entretien.

- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le

robot et le socle de charge. Les pieces lavables doivent étre totalement
seéchées avant de les installer et de les utiliser.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque

vous le transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode

d’emploi. Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages
résultant d’'une mauvaise utilisation de ce produit.

- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou

la station de charge.

-Ne placez pas la station de charge prés d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains humides, pour essuyer ou

nettoyer les contacts de charge de la station.

-Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles

doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

Informations sur la sécurité

Batteries et - Sivous ne prévoyez pas d'utiliser le robot pendant une période prolongée,

charge chargez-le complétement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter
un déchargement excessif de la batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des
techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.N'utilisez pas de batterie,
de cordon d'alimentation ou de station de recharge tiers. Veuillez n "utiliser
qgue l'unité d’alimentation RCSO.

Informations sur - Le capteur laser de ce produit est conforme a la norme CEl 60825-1 : 2014

la sécurité liée relative aux produits laser de classe 1. Veuillez éviter tout contact direct avec
3 lutilisation du les yeux pendant ['utilisation.
laser

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS3L est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration
de conformité pour ['UE est disponible a 'adresse suivante: https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Présentation du produit
Accessoires

Accessoires préinstallés

v 111111 e

[ E A omoe

Brosse principale Poubelle

Autres accessoires

>
N
Réservoir d'eau Serpilliere
Cable d'alimentation Socle de charge
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Présentation du produit

Robot

o Bouton d'alimentation/nettoyage

- Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour
allumer ou éteindre le robot

- Appuyez brievement sur cette touche pour lancer le
nettoyage apres la mise en marche du robot.

o Station / Bouton de Nettoyage ciblé

Outil de nettoyage ﬁ\

D

Brosse latérale

- Appuyer pour renvoyer le robot au socle de charge
- Maintenez la touche pendant 3 secondes pour lancer le
mode Nettoyage cible.

Indicateur d'état

- Blanc : nettoyage en cours ou terminé

- Clignotant orange : erreur

- Respiration blanche : Le robot est en charge lorsque
la batterie n'est pas faible.

o Couvercle
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Bl présentation du produit

Robot
—————° Bouton de réinitialisation
- Appuyez pendant 3
secondes pour rétablir les
parametres d'usine
Voyant Wi-Fi
\\
e

M o Qutil de nettoyage

—— o Sortie d'air/haut-parleur

Capteurs du robot

Pare-chocs
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o Capteur de distance laser

Capteur de chute

o Contacts de charge

Contacts de charge ©

Brosse latérale © \\ o Roue universelle

o Brosse principale
Capteur de chute

Capteur de chute ©

Roue principale

Roue principale ©

Attaches de sécurité
de la brosse

o

Poubelle

o Attache du bac

o Couvercle de poubelle

Filtre

o Capteur de Retour a la Station

Présentation du produit

Module de nettoyage Socle de charge

Réservoir d’'eau . N
Zone de signalisation

Contacts de charge

o Arrivée d'eau
o Clip de déverrouillage du
réservoir d'eau

Serpilliere o Emplacement
| pour carte

o Zone de raccordement

Port d'alimentation
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] Préparation de votre maison Avant l'utilisation

1. Retirez les bandes de protection 3. Installation de la station de charge

Décollez le ruban adhésif double face au bas de la station de chargement,
puis placez la station sur un sol plat contre le mur et branchez-la a une
prise de courant.

Placer la base
dans la meilleure

couverture du
Wi-Fi
0 -
anzed @ x Remarque
- Assurez-vous qu'ily a une distance de 0,5 metre ou plus de chaque coté de la
station de recharge, et une distance de plus de 1,5 metre devant celle-ci.
. . . . . o N . o - Ne placez pas la station de recharge dans un endroit directement expose
Rangez les objets tels que les cordons d'alimentation, les chiffons, les Veuillez utiliser des clotures physiques pour éviter les zones suspendues aux rayons du soleil ou d'autres objets pourraient bloguer sa zone de
pantoufles et les jouets pour améliorer l'efficacité du robot. ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon signalisation, car cela pourrait empécher le robot de retourner a la station de
fonctionnement du robot. recharge.
, - Veuillez nettoyer la zone du sol ou la station de charge sera placée avec un
N~ 2. Installer la brosse latérale chiffon sec.
- Utilisez du ruban adhésif double face en fonction de vos besoins.
- Sinécessaire, retirez lentement le ruban double face pour réduire les résidus
d'adhésif.
Nl 0] 807, 4. Placez le robot sur le quai de chargement pour le
— recharger
X =
0 0
Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez
endroit approprié pour faire plus de place. pas devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits o o
étroits. Remarque :

Remarque: lorsque vous utilisez le robot pour la premiére fois, suivez-le pendant le nettoyage afin d'éliminer tout obstacle potentiel a l'avance. Remarque: installez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en - Charger complétement avant la premiere utilisation.

place - Ne déplacez pas la station de charge pendant le nettoyage du robot.
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Connexion avec Dreamehome App

Ce produit fonctionne avec l'application Dreamehome, afin de controler
votre appareil.

1. Téléchargez l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot, ou recherchez "Dreamehome" dans la
boutique d'applications pour télécharger et installer l'application en fonction
de vos besoins.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur " @ " en haut a droite, et
scannez a nouveau le code QR ci-dessus pour ajouter "DreameBot D10s".
Suivez les instructions pour réussir la connexion Wi-Fi.

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- Le logiciel de l'application est en cours de mise a jour, les opérations réelles
peuvent étre differentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez suivre les
instructions en fonction de la version actuelle de ['application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi

Maintenez simultanément les touches () et ©> enfoncées jusqu’a ce que
vous entendiez le message « En attente de la configuration réseau ».
Lorsque le voyant du Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé
avec succes.

Voyant Wi-Fi

- Clignote lentement : En
recherche de connexion

- Clignote rapidement :
connexion en cours

- Allumé : connecte

Remarque : lorsque votre téléphone ne parvient pas a se connecter au robot,
réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau 'appareil.

Mode d'utilisation

1. Cartographie rapide

Apres avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les instructions
de l'application pour créer rapidement une carte, et le robot commencera

a cartographier sans nettoyage. Le processus de cartographie sera terminé
lorsque le robot retournera a la station de charge, et la carte sera enregistrée
automatiquement.

2. Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes
pour allumer le robot, et le voyant d'alimentation est allumé en
permanence. Placez le robot sur la station de charge, le robot va s'allumer
automatiquement et commencer a se charger. Pour éteindre le robot,
¢éloignez-le de la station de charge et appuyez sur le bouton () pendant 3
secondes.

3. Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur le bouton () pour commencer le nettoyage aprés
la mise en marche du robot.Ensuite, le robot tracera avec précision un
itinéraire, nettoiera méthodiquement le long des bords et des murs, puis
finira par nettoyer chaque piece en forme de S pour assurer un travail
complet.

4. Mode nettoyage

Quatre modes de nettoyage sont disponibles sur l'application silencieux,
standard, fort et turbo. Le mode Standard est défini par défaut.

5. Pause / Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur tout bouton pour le mettre

en pause. Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il

passe automatiquement en mode sommeil. Tous les indicateurs du robot

s'éteignent. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou utilisez

'application pour réveiller le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12
heures.

- Lorsgue le robot est en pause, vous mettrez fin au nettoyage en cours si vous le
replacez sur le socle de charge.

6. Nettoyage local

Lorsque le robot est en pause ou en mode veille, appuyez sur le bouton

pendant 3 secondes pour activer le mode Nettoyage ponctuel. Dans ce mode,

il nettoiera une surface carrée(1,5 x 1,5 m) autour de lui. Une fois le nettoyage

ponctuel terming, le robot retourna automatiquement a sa position initiale et

s'éteindra.

Remarque : L'activation du mode Nettoyage ponctuel mettra fin au nettoyage en

cours du robot.

7. Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé en mode Ne pas déranger (DND), le robot ne peut

pas reprendre le nettoyage et le voyant d'alimentation s'éteint. Le mode DND

est désactivé par défaut en usine. Vous pouvez utiliser l'application pour activer

le mode DND ou modifier la période de DND. La période de mise en veille est

de 22:00-8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage programmees seront effectuées a |'heure pendant la
période de mise en veille.

- Le robot reprend le nettoyage du point ou il s'est arrété apres l'expiration de la
période de mise en veille.

8. Nettoyage programmé

Vous pouvez programmer des horaires de nettoyage via l'application
Dreamehome. Le robot commencera automatiquement le nettoyage a l'heure
définie, puis il retournera au socle de charge une fois qu'il aura terminé.
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Mode d'utilisation

9. Plus de fonctionnalités concernant l'APP

Suivez les instructions sur l'interface de 'APP pour utiliser plus de fonctions.
La version de l'application pourrait avoir été mise a jour, veuillez suivre les
instructions de la version actuelle de l'application.

10. Utilisation de la fonction de nettoyage

Il est recommandé de passer l'aspirateur au moins trois fois sur tous les
sols avant la premiére session de nettoyage afin d'obtenir un meilleur effet
de nettoyage.

1) Humidifiez la serpilliere et essorez de l'eau. Installez le tampon comme
indiqué sur le schéma.

2) Remplissez le réservoir d'eau.

Remarque :N'utilisez pas de produits de nettoyage ou de désinfectants.

3) Alignez le module de nettoyage en suivant la fleche, puis faites-le
glisser a l'arriere du robot jusqu’a ce que vous entendiez le clic. Appuyez
sur le bouton () ou utilisez 'application Dreamehome pour commencer le
nettoyage.

Cliqueter

(N

Cliqueter

X

“

Remarque :
- ILn'est pas recommandé d'utiliser la fonction de nettoyage sur les tapis.
- Utilisez 'application pour ajuster le débit d'eau selon vos besoins.

Maintenance de routine

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de consulter le tableau suivant pour l'entretien courant.

Pieces

Fréquence d'entretien

Fréquence de
remplacement

Serpilliere

Aprés chaque utilisation

Tous les 3 a 6 mois

Brosse principale

Filtre du sac a
poussiére

Brosse latérale

Une fois toutes les 2
semaines

Tous les 6 a 12 mois

Tous les 3 a 6 mois

Zones de
signalement de la
station de charge

Contacts de charge

Roue universelle Une fois par mois /
Capteur de
distance laser
Capteur de chute
Réservoir d'eau
Nettoyez si nécessaire /

Poubelle

Remarque : la fréquence de remplacement dépend de l'utilisation que vous faites du robot. Si une exception se produit en raison de
circonstances particulieres, les pieces doivent étre remplacées.
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llE Maintenance de routine

Nettoyez le bac a poussiere et le filtre 3. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur l'attache du bac a poussiere
pour le retirer.

Remarque :
- n'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt ou des objets
pointus pour éviter de l'endommager.

4. Rincez le bac a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-les
completement avant de les réinstaller.

2. Ouvrez le couvercle du bac et videz le bac comme indiqué sur le schéma.

Remarque :
- Rincez le bac a poussiere et le filtre a ['eau claire uniquement. N'utilisez pas de

détergent.
- N'utilisez le bac a poussiere et le filtre que lorsqu'ils sont completement secs.
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2.Videz l'eau restante du réservoir d'eau et gardez-le au sec naturellement.

Remarque : Ne pas exposer le réservoir directement au soleil.

Maintenance de routine
Nettoyez le module de nettoyage 3. Nettoyez la serpilliere, puis séchez-la

1. Faites glisser les deux pinces de libération sur le c6té du réservoir d'eau
pour retirer le module de balayage, puis retirez le tampon du module de
balayage.

Remarque :

- Retirez la serpilliere du module de lavage avant de la nettoyer et assurez-vous que l'eau
sale ne retourne pas vers la sortie d'eau afin d'éviter tout colmatage.

4. Sivous remarquez que |'eau coule lentement ou que le volume n'est pas
bien réparti, veuillez nettoyer le trou d'aération dans le couvercle du réservoir
d'eau.
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Maintenance de routine

Nettoyez la brosse principale

1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer
la protection de la brosse et soulever la brosse pour la sortir du robot.

2. Retirez les couvercles des brosses comme indiqué sur le schéma. Utilisez
'outil de nettoyage fourni pour retirer les cheveux emmélés dans la brosse.

Remarque : Ne tirez pas excessivement fort sur les cheveux emmélés dans la brosse. Sinon, la
brosse principale risque d'étre endommagée.

Nettoyer la brosse latérale

Sortez la brosse latérale et utilisez l'outil de nettoyage inclus pour enlever les
cheveux emmélés dans la brosse.

Maintenance de routine FR

Remarque: Veuillez utiliser un torchon sec pour le nettoyage, car le robot et la station de chargement intérieure possedent des éléments sensibles. N'utilisez pas de torchon
humide pour éviter les dommages causes par l'eau.

Nettoyer le capteur de chute

. 000,

Nettoyez le Capteur de
Retour a la Station

Redémarrage du robot

Si le robot cesse de répondre ou ne peut pas étre éteint, appuyez et
maintenez le bouton () pendant 10 secondes pour l'éteindre de force.
o Ensuite, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3
° secondes pour remettre le robot en marche.

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Veuillez
Oﬂ vous assurer qu'il reste bien chargé pendant l'utilisation quotidienne pour
garantir une performance optimale de la batterie.Si le robot n'est pas
utilisé pendant une longue période, éteignez-le et rangez-le. Afin qu'il ne
soit pas endommagé en raison d'une décharge excessive, le robot doit étre
rechargé au moins une fois tous les trois mois.
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Bl |ndicateur d'état
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Le tableau suivant énumere les causes et les solutions possibles en fonction des différents états lumineux.

Pour plus d'informations, veuillez vous référer a la section "FAQ" de ce manuel.

FAQ

Probleme

Solution

Le robot ne s‘allume pas

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a l'aide du socle de charge, puis réessayez.

Le robot ne se charge pas

Le socle de charge n'est pas alimenté. Veuillez vérifier que les deux extrémités du cordon d'alimentation sont bien
branchées.

Probleme de contact. Nettoyez les contacts de charge du socle de charge et du robot.

Le robot ne retourne pas au socle
de charge

Ily a trop d’'obstacles autour du socle de charge. Placez le socle de charge dans une zone plus ouverte.
Veuillez nettoyer la zone d'émission de signal du socle.

Le robot ne fonctionne pas cor-
rectement

Eteignez-le robot, puis rallumez-le.

Etat de lumiére Cause possible Solution
Sans l'alimentation électrique Vérifiez et assurez-vous que l'alimentation de la station de charge est normale.
Désactivé Le robot en période de DND
Le robot avec une charge compléte en /
mode veille
Blanc Le robot n'est pas sur la station de charge /
Respiration
blanche Le robot en charge /
. Vérifiez si la poubelle du robot est installée.
Clignotant . L : .
orange Erreur Pour toute autre erreur, contactez des techniciens qualifiés ou le service aprés-
vente.

Le robot émet un bruit étrange

Un objet étranger est probablement coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou l'une des roues principales.
Arrétez le robot et enlevez les débris.

Le robot ne nettoie plus correcte-
ment ou n'élimine pas toute la
poussiere

Le bac a poussiére est plein. Veuillez le nettoyer.
Le filtre est obstrué. Veuillez le nettoyer.
Un objet étranger est coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot ne peut pas se connecter
au Wi-Fi

Un probléme avec la connexion Wi-Fi est survenu. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la derniere version de lapplication
Dreamehome, puis essayez de vous reconnecter.

Le systeme de localisation n'est pas ouvert. Veuillez vous assurer que le systeme de localisation de l'application
Dreamehome est ouvert.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone offrant une bonne couverture Wi-Fi.

Le Wi-Fi a 5 GHz n'est pas pris en charge. Veuillez vous assurer que votre robot peut se connecter a un signal Wi-Fi 2,4
GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe du Wi-Fi est incorrect. Veuillez vous assurer que le nom d'utilisateur et le mot de
passe saisis sont corrects.
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FAQ

Probleme

Solution

Spécifications

Robot

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programmeé

Le niveau de batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne commence pas tant que le robot ne dispose pas diu
moins 15 % de batterie.

Est-ce que de l'énergie continue
d’étre consommeée lorsque je
laisse le robot sur le socle de
charge tandis qu'il est déja
chargé?

Laisser le robot sur le socle de charge lorsqu'il est entierement chargé consomme une tres petite quantité d'électricité et
aide a garantir une performance optimale de la batterie.

Modele

RLS3L

Temps de Charge

Environ 6 heures

Tension nominale

14,4V =

ILn'y a pas d'eau qui sort du
réservoir d'eau, ou seulement un
peu d'eau.

Vérifiez que le réservoir d’eau est rempli et nettoyez la serpilliere, le cas échéant.
Nettoyez la serpilliére si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere est bien installée conformément au mode d’emploi.
Nettoyez le trou d'air du réservoir d'eau.

Puissance nominale

46 W

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Le robot ne reprend pas le
nettoyage apres la charge

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne pas déranger, car cela 'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage apres avoir été placé sur le socle de charge ou chargé manuellement.

Puissance maximale en
sortie

< 20dBm

Le robot ne retourne pas au socle
de charge aprés avoir été déplacé

Le déplacement du robot peut lobliger a se repositionner ou a cartographier a nouveau ses environs. Si le robot est trop
éloigné du socle de charge, il ne pourra pas y retourner automatiquement. Vous devrez alors le placer manuellement
sur le socle de charge.

Pour des services supplémentaires, veuillez nous contacter via aftersales@dreame.tech.
Site Web : https://global.dreametech.com

Charging Dock

Modele RCSO

Entrée nominale 100-240V ~50/60Hz 0,5 A

Sortie nominale 19,8V = 1A

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre
maintenu a une distance d’au moins 20 cm entre l'antenne et le corps de
l'utilisateur.

. A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE
ses accessoires,

piles et cordons
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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Mise au rebut et retrait de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour
I'environnement. Avant de mettre la batterie au rebut, assurez-vous qu'elle
est retirée par des techniciens qualifiés et mise au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre mise au rebut ;

- l'appareil doit étre déconnecté du réseau électrique lors du retrait de la
batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

ATTENTION:

Avant de retirer la batterie, débranchez l'appareil et videz la batterie autant
que possible.

Les batteries inutilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

Ne pas exposer a un environnement a haute température pour éviter les
risques d'explosion.

Dans des conditions abusives, un liquide peut étre éjecté de la batterie. En
cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

WEEE-Informationen

Guide de retrait

1. Retournez le robot, utilisez un outil approprié pour retirer les vis a l'arriere
du robot, puis retirez le couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte PCB pour retirer la
batterie.

2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la

ﬁ Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne

santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
_—— par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur
l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement

ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.

Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio,
per favore leggi attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per

riferimento futuro.

Restrizioni per
l'utilizzo

- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a

8 anni, né da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o

conoscenza limitata, senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine
di garantire la sicurezza del funzionamento ed evitare eventuali rischi. La
pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza
supervisione.

- Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che

bambini e animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre
e in funzione.

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa.

Non va usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito
commerciale o industriale.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne

immediatamente 'utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

-Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza

una barriera protettiva.

- Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura

del robot o il paraurti come maniglia per il robot.
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Informazioni di sicurezza
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Restrizioni per
'utilizzo

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di

0°C o su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che

vengano tirati durante la pulizia.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li

urti e li danneggi.

- Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali

oggetti sciolti dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul
percorso di pulizia prima di usare l'apparecchio.Tenere lontani capelli, dita
e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione del robot.

- Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei

bambini.

-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul

robot, sia quando e fermo sia quando e in movimento.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili. Non usare

il robot per raccogliere liquidi inflammabili o combustibili, gas corrosivi o
acidi o solventi non diluiti.

-Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare

'apparecchio per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o
qualsiasi altro oggetto che possa ostruire l'apparecchio.

Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

Batterie e Ricarica

- Accertarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata

prima di pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

-Non usare un panno umido per pulire o alcun liquido per risciacquare

ilLrobot e la stazione di ricarica. Le parti lavabili devono essere
completamente asciugate prima di installarle e usarle.

- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente.

Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso
improprio dell'apparecchio.

- Non utilizzare batterie, alimentatori o stazioni di ricarica non originali.

Utilizzare soltanto con l'unita di alimentazione RCSO.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di

ricarica da soli.

- Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore.

-Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della

base di ricarica.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non

pil necessarie in appositi impianti di riciclaggio.
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Batterie e Ricarica

Informazioni di
sicurezza sul laser

Informazioni di sicurezza

- Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo

completamente, quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e
asciutto. Ricaricare l'robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno
scaricamento eccessivo della batteria.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da

tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- Il sensore laser di questo prodotto soddisfa lo Standard IEC 60825-1: 2014

per i prodotti laser di Classe 1. Per favore evita il contatto visivo diretto con
esso durante l'uso.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLS3L e conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di
conformita UE e disponibile al sequente indirizzo Internet : https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Presentazione del prodotto

Lista degli accessori

Accessori Preinstallati

LTI e

‘ ;
el

= .
I SRR ooe

Spazzola principale

Altri Accessori

Serbatoio d'acqua

@@

Cavo di Alimentazione

Contenitore Raccoglipolvere

S

N\

N

Mocio

Stazione diricarica

Strumento di pulizia

b

Spazzola laterale
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Presentazione del prodotto

Robot

]
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Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia

- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o
spegnere

- Premi brevemente per awviare la pulizia dopo che il robot
€ acceso

o Pulsante Dock / Pulizia delle Macchie

- Premere il pulsante velocemente per attivare il ritorno in
ricarica

- Premi e tieni premuto per 3 secondi per awiare la
Modalita Pulizia delle Macchie

Indicatore di stato

- Luce bianca fissa:pulizia in corso o completa

- Luce arancione lampeggia: errore

- Bianco che Respira: Il robot si sta ricaricando quando la
potenza della batteria non é bassa

o Coperchio

Presentazione del prodotto

o Contatti di ricarica

o Ruota Universale
A\

o Spazzola principale

Robot
——————— Resettare Sensori di Dislivello
- Tenere premuto per 3
secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica
Contatti di ricarica °
Spazzola laterale ©
Spia Wi-Fi
SN ) Sensori di Dislivello ©
S
S Ruota Principale ©

o Strumento di pulizia

o Uscita d'aria/Altoparlante

Sensore del dispositivo principale

o Sensore laser di distanza

Paraurti

o Sensore di Ritorno-al-Dock

Sensori di Dislivello

Ruota Principale

o Pulsante di sblocco

Contenitore Raccoglipolvere

del coperchio della
spazzola principale

Pulsante di sblocco del raccogli-

polvere

o Coperchio del Bidone

o Filtro

T



Presentazione del prodotto Prepara la Tua Casa

Modulo di lavaggio Stazione diricarica

Area di segnalazione
Contatti di ricarica &
Q
Porta di
alimentazione ﬁljll

. Riordina oggetti come cavi di alimentazione, panni, pantofole e giocattoli
Mocio o Fessura o e
per migliorare l'efficienza del robot.

Serbatoio d'acqua

o Ingresso acqua
°© Pulsante di sblocco del

serbatoio d'acqua
Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e

del divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare del robot.

|

> 000

o Area di attacco

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione
ordinata per lasciare uno spazio sufficiente.

Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non sostare davanti
alrobot, alla soglia o al corridorio stretto.

Nota: Quando usi il robot per la prima volta, seguilo durante la pulizia per rimuovere eventuali ostacoli in tempo.
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Prima dell'Uso

1. Rimuovi le strisce protettive

Nota: Installa la spazzola laterale finché non scatta in posizione.
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3. Installare la base di ricarica

Stacca il nastro biadesivo nella parte inferiore del dock di ricarica, quindi
posiziona il dock sul terreno pianeggiante contro il muro e collegalo a una
presa di corrente.

Posizionare la
base all'interno
della migliore
portata Wi-Fi

>15m

Nota:

- Assicurarsi che non ci sia altri oggetti alla distanza di 0,5 metri su entrambi i
lati e 1,5 metri alla parte anteriore della stazione di ricarica.

- Non posizionare la stazione di ricarica sotto la luce diretta del sole o dove altri
oggetti potrebbero bloccare il suo segnale, perché questo potrebbe impedire
al robot di ritornare alla stazione di ricarica.

- Perfavore pulisci l'area del pavimento dove verra posizionata la base di
ricarica con uno straccio asciutto.

- 'uso del nastro biadesivo si basa sulle tue esigenze.

- Se necessario, rimuovi lentamente il nastro biadesivo per ridurre i residui di
adesivo.

4. Posizionare il robot sulla stazione di ricarica

Nota:
- Prima del suo primo utilizzo ricaricarlo completamente.
- Non spostare il dock di ricarica mentre il robot sta pulendo.

Connettiti con 'App Dreamehome

Questo prodotto funziona con 'app Dreamehome, che puo essere usata
per controllare il dispositivo.

1. Scaricare 'App Dreamehome per la casa

Scansiona il codice QR sul robot o cerca "Dreamehome" nell'app store per
scaricare e installare l'app in base alle tue esigenze.

2. Aggiungi dispositivo

apri il Dreamehome, tocca " @ " in alto a destra e scansiona nuovamente il
codice QR sopra per aggiungere "DreameBot D10s". Segui le istruzioni per
terminare la connessione Wi-Fi.

Nota:

- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app e in fase di aggiornamento, le operazioni effettive
potrebbero essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore
segui le istruzioni in base alla versione corrente dell'app.

3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-Fi, premere i
pulsanti(he ¢ fino al messaggio sonoro "Attesa configurazione della rete".
L'indicatore Wi-Fi iniziera a lampeggiare lentamente al riconoscimento
delle informazioni di rete.

Spia Wi-Fi

- Lampeggia lentamente:
attende la connessione

- Lampeggia velocemente: si sta
connettendo

- Acceso: Connesso

Nota: In caso di connessione non riuscita, ripristinare le informazioni Wi-Fi e
aggiungere nuovamente il dispositivo.
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Istruzioni utente

1. Mappatura Veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, segui le istruzioni sull'app
per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare senza
pulizia. Il processo di mappatura sara completato quando il robot tornera al
dock diricarica e la mappa verra salvata automaticamente.

2. Accensione/Spegnimento

Premi e tieni premuto il pulsante() per 3 secondi per accendere il robot e
l'indicatore di alimentazione e permanentemente acceso. Posiziona il robot
sul dock di ricarica, il robot dovrebbe accendersi automaticamente e iniziare
la ricarica. Per spegnere il robot, allontana il robot dal dock, premi e tieni
premuto il pulsante() per 3 secondi.

3. Avvio pulizia

Premi brevemente il pulsante (Dper avviare la pulizia dopo che il robot &
stato acceso. Quindi, il robot mappera accuratamente un percorso, pulira
metodicamente lungo i bordi e le pareti, quindi finira pulendo ogni stanza
secondo uno schema a forma di S per garantire un lavoro accurato.

i
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4. Modalita di pulizia

Nell'app sono disponibili quattro modalita di pulizia: Silenziosa, Standard,
Forte e Turbo. La modalita predefinita & quella Standard.
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5. Pausa / Sonno

Quando il robot e in funzione, premi un pulsante qualsiasi per metterlo

in pausa. Se il robot viene messo in pausa per pit di 10 minuti, entra

automaticamente in modalita di sospensione. Tutti gli indicatori sul robot

si spegneranno. Premi un pulsante qualsiasi sul robot o usa l'app per

svegliare il robot.

Nota:

- ILrobot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piu di 12
ore quando non e in ricarica.

- Quando il dispositivo principale & in pausa, l'attivita di pulizia terminera se viene
posizionato sulla stazione di ricarica.

6. Pulizia delle Macchie

Quando il robot e in modalita di standby o in pausa, tenere premuto il pulsante

1 per 3 secondi per awviare ila Pulizia Macchia. In questa modalita, verra pulita

un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri tutto intorno al robot. Quando la pulizia a

macchia e stata conclusa, il robot tornera automaticamente alla sua posizione

originaria e si spegnera.

Nota: Avviare la Pulizia Macchia quando il robot e in Pausa terminera questa

pulizia.

7. Modalita Non Disturbare (DND)

Quando il robot e impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), al robot

verra impedito di riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si spegne.

La modalita DND e disabilitata per impostazione predefinita in fabbrica. Puoi

usare l'app per abilitare la modalita DND o modificare il periodo DND. Il periodo

DND e 22: 00 - 8: 00 per impostazione predefinita.

Nota:

- | compiti di pulizia programmati verranno eseguiti in tempo durante il periodo
DND.

- ILrobot riprendera la pulizia da dove era stata interrotta dopo la scadenza del
periodo DND.

8. Pulizia programmata

E possibile programmare 'ora per la pulizia nell'app Dreamehome. Il robot

iniziera a pulire automaticamente all'orario selezionato e, una volta conclusa la

pulizia, tornera sulla stazione di ricarica per ricaricarsi.

Istruzioni utente

9. Pit funzioni nell'App

Segui le istruzioni sull'interfaccia dell'App per utilizzare piu funzioni. La versione
dell'app potrebbe essere stata aggiornata e si prega di seguire le istruzioni che
fanno riferimento alla versione corrente.

10. Usare la funzione di lavaggio
Si raccomanda di procedere all'aspirazione del pavimento almeno tre volte
prima della prima sessione di lavaggio per avere una migliore pulizia.

1) Inumidire il panno di lavaggio e strizzare 'acqua in eccesso. Installa il
mocio come mostrato nel diagramma.

2) Riempi il serbatoio con acqua.

Nota: Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

3) Installare il serbatoio nel dispositivo, e farlo scorrere fino in fondo finché
non scatta in posizione con un "clic". Premere il pulsante (\) oppure utilizzare
l'app Dreamehome per avviare la pulizia.

Nota:
- Non e raccomandato usare la funzione di lavaggio sui tappeti.
- Usare l'app per regolare il flusso d'acqua a seconda della necessita.
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Per mantenere il robot in buone condizioni, si consiglia di fare riferimento alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Manutenzione quotidiana

Parte

Frequenza di
Manutenzione

Frequenza di
Sostituzione

Mocio

Dopo ogni uso

Ogni 3 - 6 mesi

Spazzola
principale

Filtro del
Contenitore della
Polvere

Spazzola laterale

Una volta ogni 2
settimane

0Ogni 6 - 12 mesi

Ogni 3 - 6 mesi

Area di
segnalazione della
base diricarica

Contatti di ricarica

Ruota Universale

Sensore laser di
distanza

Sensori di Dislivello

Una volta ogni mese

Serbatoio d'acqua

Contenitore
Raccoglipolvere

Pulire secondo
necessita

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot.
Se si verifica un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono

essere sostituite.

Manutenzione quotidiana

Pulizia del raccogli-polvere e del filtro 3. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.

1. Apri il coperchio del robot e premi il gancio del contenitore della polvere
per rimuovere il bidone della polvere.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito o oggetti appuntiti per
evitare danni.

4. Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugali
completamente prima di reinstallarli.

2. Apri il coperchio del bidone e svuota il bidone come mostrato nel
diagramma.

Nota:

- Sciacqua il bidone della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non usare alcun
detersivo.
- Usa il bidone della polvere e il filtro solo quando sono completamente asciutti.
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Manutenzione quotidiana
Pulizia del modulo di lavaggio 3. Pulire e far asciugare il panno di lavaggio.

1. Fai scorrere le due morsetti di rilascio sul lato del serbatoio dell'acqua per
rimuovere il modulo di pulizia, quindi estrai il mocio dal modulo di pulizia.

Nota:
- Rimouvere il panno e pulirlo dopo la pulizia per evitare che l'acqua sporca ritorni
nell'uscita d'acqua e causi intasamenti.

2. Svuotare l'acqua rimanente nel serbatoio d'acqua e lasciarlo asciugare 4. Se il volume del flusso d'acqua non e ben distribuito o rallentato si prega
naturalmente. di pulire la bocchetta d'aria sul coperchio del serbatoio.

Nota:
- Non esporre il serbatoio alla luce diretta del sole.
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Manutenzione quotidiana

Pulizia della spazzola principale

1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per rimuovere la
guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal robot.

Ll Huum,.“;

2. Estrai i coperchi della spazzola come mostrato nel diagramma. Usa
lo strumento di pulizia fornito per rimuovere i capelli aggrovigliati nella
spazzola.

Nota:
- Sei capelli sono strettamente aggrovigliati alla spazzola non tirarli con forza per evitare d

danneggiarla.

Pulizia della spazzola laterale

Estrai la spazzola laterale e usa lo strumento di pulizia incluso per rimuovere
qualsiasi capello aggrovigliato nella spazzola.
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Manutenzione quotidiana

Nota: Si prega di usare uno straccio asciugato per la pulizia, visto che il dispositivo principale e l'interno della stazione di ricarica contengono elementi sensibili.

Non usare stracci bagnati per evitare danneggiamenti causati dall'acqua.

Pulire il sensore di dislivello

,000,
=

Pulisci il Sensore di
Ritorno-al-Dock

Riavvio del Robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premi e tieni
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
o premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi
che 'apparecchio resti carico durante l'utilizzo quotidiano per mantenere
le prestazioni ottimali della batteria.

Se il robot non viene utilizzato per lungo tempo, spegnerlo e conservarlo.

o ° Per evitare danni da scaricamento eccessivo, ricaricare il robot almeno una
volta ogni tre mesi.

Indicatore di stato

La tabella seguente elenca le possibili cause e soluzioni in termini di diverso stato della luce. Per ulteriore
supporto, fare riferimento alla sezione Problemi comuni in questo manuale.

Stato della Luce

Causa Possibile

Soluzione

Nessuna alimentazione

Controlla e assicurati che l'alimentazione dal dock di ricarica sia normale.

Spenta
Il robot nel periodo ND ,
ILrobot a piena carica in modalita risparmio
Luce bianca fissa ILrobot non e sul dock di ricarica /
Blanca . ILrobot in carica /
Lampeggia

Luce arancione
lampeggia

Errore

Verificare se il contenitore raccoglipolvere del robot é installato.

Per altri errori, contattare i tecnici qualificati o il servizio post-vendita.
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Problemi comuni

Problema

Soluzione

Problemi comuni

ILrobot non si accende

ILlivello della batteria & basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.

Problema

Soluzione

Il robot non si ricarica

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano
collegate correttamente.

Problema sui contatti. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

IL robot non effettua la pulizia
programmata

ILrobot ha la batteria bassa. La pulizia programmata non iniziera a meno che il robot non abbia almeno il 15% di
batteria residua.

ILrobot non ritorna alla stazione
di ricarica

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in una zona piu libera.
Pulire 'area di segnalazione della stazione di ricarica.

Se il robot viene lasciato sulla
stazione di ricarica, consumera
energia

Se il robot viene lasciato sulla stazione di ricarica, consumera poco energia e cid contribuira a mantenere prestazioni
ottimali per la batteria.

ILrobot non funziona bene

Spegnere e riaccendere il robot.

ILrobot fa uno strano rumore

Potrebbe essersi incastrato un oggetto estraneo nella spazzola principale, in quella laterale o in una delle rotelle
principali. Spegnere il robot e rimuovere eventuali residui.

Non esce acqua dal serbatoio
d'acqua, o o ne esce solo un
po’

Verificare che nel serbatoio d'acqua ci sia acqua.

Pulire il panno se diventa stroppo sporco.

Accertarsi che il panno di lavaggio sia installato correttamente facendo riferimento al manuale d'utente.
Si prega di pulire in tempo il foro d'aria sul coperchio del serbatoio d'acqua.

ILrobot non pulisce piu con la
stessa efficienza di prima o lascia
polvere dietro di sé

IL raccogli-polvere e pieno. Svuotarlo.
ILfiltro & bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo si & incastrato nella spazzola principale. Eliminarlo.

ILrobot non riprende a pulire
dopo la ricarica dopo tornato
alla stazione a causa dell
batteria scarsa durante una lla
ba pulizia

Accertarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare che impedirebbe la ripresa della pulizia.
ILrobot non riprende a pulire quando viene caricato o posto manualmente sulla stazione di ricarica.

ILrobot non riesce a collegarsi al
Wi-Fi

Qualcosa non va con la connessione Wi-Fi. Resettare il Wi-Fi e scaricare 'ultima versione dell'app Dreamehome, poi
prova a riconnetterti.

L'autorizzazione alla posizione non e aperta. Si prega di assicurarsi che l'autorizzazione alla posizione sia aperta
sull'app Dreamehome.

Il segnale Wi-Fi & troppo debole. Assicurarsi che il robot sia in una zona all'interno della portata del Wi-Fi.
La frequenza 5Ghz del Wi-Fi non & supportata. Assicurarsi che il robot sia connesso al Wi-Fi 2.4Ghz.
Lo username o la password del Wi-Fi non sono corretti. Assicurarsi di inserire lo username e la password corretti.

Il robot non ritorna sulla
stazione di ricarica dopo essere
stato spostato

Lo spostamento del robot puo portare quest'ultimo a posizionarsi altrove o a ridefinire cio che gli sta intorno. Se il
robot e troppo lontano dalla stazione di ricarica, potrebbe non riuscire a tornare automaticamente alla stazione di
ricarica da solo, nel qual caso sara necessario posizionarlo manualmente su di essa.

90

Per servizi aggiuntivi, per favore contattaci tramite aftersales@dreame.tech

Sito web: https://global.dreametech.com
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Specifiche tecniche

Robot Stazione diricarica
Modello RLS3L Modello RCSO
Tempo di ricarica Circa 6 ore Ingresso nominale 100-240 V ~ 50/60 Hz 0,5 A
Tensione nominale 14,4V =
Uscita nominale 19,8V = 1A
Potenza nominale 46 W

Frequenza d’esercizio 2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita
massima

< 20dBm

mmm Pellicola Pellicola Pellicola

I I I I I K
RACCOLTA DIFFERENZIATA
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Verifica le disposizioni del tuo Comune.

Separa le componenti e conferi

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a
una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

Smaltimento e Rimozione della Batteria

La batteria incorporata agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per
l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurati che la batteria sia
rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclaggio
appropriato.

-la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima che sia rottamata;
-l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione al
momento della rimozione della batteria;

-la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

Prima di rimuovere la batteria, scollega l'alimentazione ed esaurisci la
batteria il pit possibile.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di
riciclaggio appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di
esplosione.

In condizioni abusive, il liquido potrebbe essere espulso dalla batteria. In
caso di contatto, sciacqua con acqua e consulta un medico.

Informazioni RAEE

Guida alla Rimozione

1. Capovolgi il robot, usa uno strumento adeguato per rimuovere le viti sul
retro del robot, quindi rimuovi il coperchio.

2. Scollega i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la
batteria.

che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, € necessario proteggere 'ambiente e la salute umana

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE)

consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla
pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative
BN .|'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali

punti di raccolta.
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S Informacion de seguridad
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Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas.

Restricciones
de uso

- Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 aios ni por

personas con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia
0 conocimientos limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor
legal que pueda garantizar un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La
limpieza y el mantenimiento no deben ser realizados por menores sin
supervision.

- Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto nifios como

mascotas mantienen una distancia de sequridad mientras esté en
funcionamiento.

- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo

utilice en exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o
industrial.

- Si se dafa o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo

inmediatamente y pdngase en contacto con el servicio posventa.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.

-No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta

del robot o el parachoques como asa para mover el robot.

Informacion de seguridad

Restricciones
de uso

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior

a los 0°C, o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

- Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se

dafen durante la limpieza.

- Recoja objetos fragiles o pequenos del suelo para evitar que el robot los

succione y los dane.

- Para evitar dafnos por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del

piso y guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en

contacto con la zona de succion del robot.

- Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar sustancias téxicas o inflamables. No utilice el

robot para recoger liguidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o
acidos o disolventes sin diluir.

- No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger

objetos como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que
pueda obstruir el aparato.

- Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese
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= |nformacion de seguridad Informacién de seguridad

Restricciones de que esta apagado y la base de carga desconectada. Baterias y carga completamente, apaguelo y gudrdelo en un lugar fresco y seco.
de uso Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la

- No utilice pafio humedo ni ningun liquido para limpiar o enjuagar el roboty sobredescarga de la bateria

el puerto de carga. Las piezas lavables deben secarse completamente antes
de ser instaladas y utilizadas. - Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo por técnicos cualificados o por el servicio posventa.

en su embalaje original si es posible.

U te producto d rd n las instrucciones del manual. L Informacion de - El sensor laser de este producto cumple con el Estdndar IEC 60825-1: 2014
>€ €ste producto de acuerdo con 1as Instrucciones det manuat. Los seguridad del para productos laser de Clase 1. Evite el contacto directo con los ojos al
usuarios son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso laser usarlo

no adecuado del producto.

Baterias y carga - No utilice ninguna bateria, cable de alimentacion o base de carga de
terceros. Usar solo con la unidad de alimentacion RCSO.

- No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por
su cuenta.

-No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.

-No limpie los contactos de carga de la base con un pafio hiumedo ni las
manos mojadas.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no
se necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS3L cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el texto completo de la

-Sinova a uti[izar e[ robot dura nte un la rgo pel’iOdO de tiempo, ca rguelo declaracion de conformidad de la UE en esta direccién de Internet: https://global.dreametech.com

Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Descripcion general del producto Descripcion general del producto

Accesorios Robot

Accesorios Pre-Instalados o Botdn de encendido/limpieza
- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o
apagar
- Presione brevemente para que el robot comience a
limpiar después de encenderse

o Botdén de Limpieza de Base/Mancha

| - Pulsar para enviar el robot de vuelta a la base de carga
o o - Mantenga presionado durante 3 sequndos para iniciar el
modo de limpieza de mancha

1] Il HHI\I\uumiih
e Ve

A
s w T

Cepillo principal Depésito de polvo Herramienta de limpieza
Indicador de estado
- Blanco: Limpiando o limpieza completada

Otros Accesorios
- Naranja intermitente: Error
- Respiracién Blanca: El robot se estd cargando cuando

la bateria no esta baja

f \
o Cubierta
N

Mopa Cepillo lateral

>

Deposito de agua

@@

Cable de Alimentacién Puerto de carga
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Descripcion general del producto Descripcion general del producto B

Robot Modulo de fregado Puerto de carga

————— Boton de restablecimiento Sensores de Altura
- Mantener pulsado por 3 P
segundos para restaurar los

ajustes de fabrica

Depdsito de agua

Area de sefializacion

Contactos de carga
o Contactos de carga

\\ o Rueda Universal
o Cepillo principal
Sensores de Altura

Contactos de carga ©

Puerto de
alimentacion

Cepillo lateral ©
Indicador de Wi-Fi

o Entrada de agua
° Clip de liberacion del
tanque de agua

Sensores de Altura ©

7

()

< inci 0 Rueda Principal
SS9 Rueda Principal p
SN ) o o Pinzas del protector
M © Herramienta de limpieza del cepillo Mopa | o Ranura
—— o Salida de aire/altavoz
Depédsito de polvo
Sensores del robot
o Pinza del depdsito de basura o Area de fijacion

o Cubierta de Deposito de
Basura

o Sensor laser de distancia

o Filtro

Parachoques

o Sensor de Regreso a Base
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Bl Preparando Su Hogar

Ordene elementos como cables de alimentacion, ropa, zapatillas y Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de
juguetes para mejorar la eficiencia del robot. las escaleras y el sofd para garantizar un funcionamiento seguro y
fluido del aspirador robot.

|

000

v

Abra la puerta de la habitacion que va a limpiar y coloque los muebles Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca
en el lugar apropiado para hacer mds espacio. de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

Nota: Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.
102

Antes de Usar

1. Quite las tiras protectoras

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar.

3. Configurar la base de carga

Despegue la cinta de doble faz en la parte inferior de la base de carga,
luego coloque la base en un suelo nivelado contra la pared y conéctela a
una toma de corriente.

Coloque la base en
buena cobertura de
Wi-Fi

>1.5m

Nota:

- Aseglrese de que haya una distancia de 0,5 metros 0 mas por cada lado del
puerto de carga, y mas de 1,5 metros enfrente.

- No cologue el puerto de carga en una zona con luz solar directa o donde
objetos puedan bloquear la zona de sefial, ya que podria afectar al retorno
delrobot al puerto de carga.

- Limpie el area del piso donde se colocara la base de carga con un trapo seco.

- Eluso de la cinta de doble faz depende de su necesidad.

- Sies necesario, quite la cinta de doble faz lentamente para reducir los
residuos adhesivos.

4. Coloque el robot en la base de carga para recargar
la bateria

Nota:
- Cargue por completo antes del primer uso.
- No mueva la base de carga mientras el robot esta limpiando.
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S Conecte con la aplicacion Dreamehome

Este producto funciona con la aplicacién Dreamehome, que puede
utilizarse para controlar su dispositivo.

1. Descarga la applicacion Dreamehome

Escanee el codigo QR en el robot o busque "Dreamehome" en la tienda de
aplicaciones para descargar e instalar la aplicacién segun sus necesidades.

2. Anadir dispositivo

Abra Dreamehome, toque " @ " en la esquina superior derecha y escanee
el codigo QR de arriba nuevamente para agregar "DreameBot D10s". Siga
las indicaciones para completar la conexion Wi-Fi.

MyDevices () 9

Nota: R

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacion se esté actualizando, las operaciones actuales
pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual. Siga las
instrucciones basadas en la version mas nueva de la aplicacion.
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3. Restablecer Wi-Fi

Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones() y {} hasta que
escuche: «Esperando configuracion de red». Cuando el indicador parpadee
lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

Indicador de Wi-Fi

- Parpadea lentamente:
Esperando conexion

- Parpadea rapidamente:
Conectando

- Encendida: Conectado

Nota: Cuando el teléfono no se conecte correctamente al robat, reinicie el Wi-Fi
y aflada de nuevo el dispositivo.

Modo de uso

1. Mapeo Rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacién para crear rdpidamente un mapay el robot comenzarad a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completara cuando el robot regrese a la
base de carga y el mapa se guardard automaticamente.

2. Encender/apagar

Mantenga presionado el botdn () durante 3 segundos para encender el
robot, y el indicador de encendido lucird permanentemente. Coloque el
robot en la base de carga, el robot debe encenderse automaticamente
y comenzar a cargarse. Para apagar el robot, aleje el robot de la base y
mantenga presionado el botdn () durante 3 segundos.

3. Comenzar Limpieza
Presione el boton () brevemente para comenzar la limpieza después de
encender el robot.

A continuacion, el robot generard con precision una ruta, limpiara
metddicamente a lo largo de los bordes y las paredes, y luego terminara
limpiando cada habitacién en un patrén en forma de S para garantizar una
limpieza minuciosa.

4. Modo de limpieza

En la aplicacion hay cuatro modos de limpieza disponibles: Silencioso,
Estandar, Fuerte y Turbo. El modo predeterminado es el estandar.

5. Pausa / Dormir

Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier botdn para pausarlo.

Si el robot se encuentra en pausa durante mds de 10 minutos, entra

automadaticamente en modo de suspensién. Todos los indicadores del robot

se apagaran. Apriete cualquier botén en el robot o utilice la aplicacién

para despertarlo.

Nota:

- Elrobot se apagara automaticamente si se mantiene en modo Suspension
durante mas de 12 horas.

- Cuando el robot esté parado, colocarlo en la base de carga finalizard la tarea de
limpieza actual.

6. Limpieza Localizada

Cuando el robot con mopa esté en modo de espera o en pausa, mantenga

pulsado el botén > durante 3 segundos para activar el modo Limpieza de

manchas. En este modo, se limpiard una zona cuadrada de 1,5 x 1,5 metros

alrededor del robot. Cuando termine la limpieza de las manchas, el robot

regresara automaticamente a su ubicacion originaly se apagara.

Nota: Activar el modo Limpieza de manchas finalizara la tarea de limpieza

actual.

7. Modo No Molestar (DND)

Cuando el robot se encuentra en el modo No Molestar (DND), se prohibird que

elrobot reanude la limpieza, y el indicador de encendido se apagara. El modo

DND estd deshabilitado de forma predeterminada en la fabrica. Puede utilizar

la aplicacién para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. El periodo

DND es de 22:00 a 8:00 de forma predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programadas se realizardn a tiempo durante el periodo
DND.

- Elrobot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el perfodo
DND.

8. Limpieza programada

Puede programar la hora de la limpieza en la aplicacién Dreamehome. El
robot empezard automdticamente la limpieza en el momento indicado y luego
volverd a la base de carga una vez terminada la limpieza.
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Il Modo de uso

Mantenimiento rutinario s

2) Llene el tanque con agua. Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar la siguiente tabla para conocer el mantenimiento de rutina.

9. Mas Funciones de la Aplicacidn

Siga las instrucciones de la interfaz de la aplicacion para usar mdas funciones.
Puede que se haya actualizado la versién de la aplicacion, siga las
instrucciones de acuerdo con la versién actual.

10. Usar la funcion de fregado

Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces antes de la
primera sesién de fregado para obtener un mejor resultado de limpieza.

1) Humedezca la almohadilla trapeadora y exprima el agua excesa. Instale
la mopa como se muestra en el diagrama.
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Nota: No utilice detergentes ni desinfectantes.

3) Inserte el médulo de fregado en paralelo, como indica la flecha, y
deslicelo en la parte trasera del robot hasta que encaje. Pulse el botén (), o
puede utilizar la aplicacion Dreamehome para empezar la limpieza.

Nota:
- No se recomienda usar la funcion de fregado en alfombras.
- Use la aplicacion para ajustar el flujo de agua.

Frecuencia de

Frecuencia de

Piezas Mantenimiento Reemplazo
Almohadilla .
Trapeadora Después de cada uso Cada 3 a 6 meses

Cepillo principal

Filtro de Deposito
de Polvo

Cepillo lateral

Una vez cada 2
semanas

Cada 6 a 12 meses

Cada 3 a 6 meses

Zona de
sefializacién de la
base de carga

Contactos de carga

Depdsito de polvo

necesario

Rueda Universal Una vez al mes /
Sensor laser de

distancia

Sensores de Altura

Depdsito de agua Limpielo cuando sea /

Nota: La frecuencia de reemplazo dependerd de su uso del robot. Si ocurre
una excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser

reemplazadas.
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Il Mantenimiento rutinario

Contenedor de polvo y filtro 3. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

1. Abra la cubierta del robot y presione la hebilla del depdsito de basura
para retirar el depdsito.

“ uu o
unEI
Nota:
- No intente limpiar el filtro con cepillo, dedo u objetos afilados para evitar
dafos.

4. Enjuague el depdsito de polvo y el filtro con agua y séquelos
completamente antes de volver a instalarlos.

2. Abra la cubierta del depdsito y vacielo como se muestra en el diagrama.

Nota:
- Enjuague el deposito de basura y el filtro Unicamente con agua limpia, no

utilice detergente.
- Utilice el deposito de basura y el filtro solo cuando estan completamente secos.
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Mantenimiento rutinario E

Limpiar el médulo de limpieza
1. Deslice las dos hebillas de liberacion en el costado del tanque de agua 3. Limpie la mopa sélo con agua y deje secar al aire antes de volver a instalar.
para quitar el médulo de trapeado y luego saque la mopa del médulo de
trapeado.

Nota:

- Extraiga la mopa del médulo de fregado antes de limpiarla. Asegurese de
que el agua sucia no vuelva a entrar por la salida de agua para que no se
obstruya.

2. Vacie el agua del tanque de agua. Limpie sélo con agua y deje secar 4. Si el flujo de agua es lento, o el volumen no estd bien distribuido, limpie el
al aire antes de volver a instalar. orificio ventilador de la tapa del tanque de agua.

Nota: No exponga el tanque directamente al sol.
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Il Mantenimiento rutinario

2. Retire la tapa de cepillo como se muestra en el diagrama. Utilice la
herramienta de limpieza provista para eliminar los pelos enredados en el
cepillo.

Limpiar el cepillo principal

1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para quitar el
protector del cepillo y sacar el cepillo del robot.

Nota: Si hay una gran cantidad de cabello o este estd muy enredado, retirelo cuidadosamente

000000 oo N .
- - para evitar dafar el cepillo principal.

Limpiar el cepillo lateral

Saque el cepillo lateral y utilice la herramienta de limpieza incluida para
quitar los pelos enredados en el cepillo.
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Mantenimiento rutinario E

Nota: Use un pafio de cocina seco para limpiar, ya que el robot y la base de carga interna tienen elementos sensibles. No use un pafio humedo para evitar dafos
provocados por el agua.

Limpiar el Sensor de Altura

. 000,
= .

Limpiar el Sensor de
Retorno a Base

Reinicio de Robots

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga presionado
el botdn () durante 10 segundos para forzarlo a apagarse. Luego,
o mantenga presionado el botdn () durante 3 segundos para encender el
o robot.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento.

0] 0 Aseglrese de que permanezca bien cargada durante el uso diario para que
mantenga un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apaguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga,

S © deberia recargar el robot una vez cada tres meses.
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3 Indicador de estado

112

La siguiente tabla enumera las posibles causas y soluciones en términos de diferentes estados de luz. Para

obtener mas ayuda, consulte la seccién "Preguntas Frecuentes" de este manual.

Preguntas frecuentes

Problema

Solucién

Estado de luz

Causa posible

Solucién

El robot no se enciende

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.

Sin fuente de alimentacion

Verifique y asegurese de que la fuente de alimentacidn de la base de carga esté
normal.

El robot no se recarga

La base de carga no estd recibiendo energia. Por favor, confirme que ambos extremos del cable de alimentacién estan
conectados correctamente.

Fallo de contacto. Limpie el contacto de carga de la base de carga y el robot.

El robot no vuelve a la base de
carga

Hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque la base de carga en una zona mas abierta y libre de
obstdculos.

Por favor, limpie el area de emisién de sefial de la base de carga.

El robot no funciona
adecuadamente.

Apague el robot y vuelva a encenderlo.

intermitente

Error

Apagado El robot estd en modo No Molestar
El robot estad con carga completay en /
modo Suspension
Blanco Elrobot no esta en la base de carga /
Blapco El robot se esta cargando /
Respirado
. Compruebe si el depdsito de polvo del robot estd instalado.
Naranja

Para otros errores, comuniquese con técnicos calificados o con el servicio
posventa.

El robot hace un ruido extrafio

Un objeto extrafio puede estar obstruyendo el cepillo principal, el cepillo lateral o alguna de las ruedas principales.
Apague el robot y elimine la basura acumulada.

El robot no limpia de forma
correcta o deja basura a su paso

El deposito de basura estd lleno. Por favor, vacielo.
El filtro esta bloqueado. Por favor, limpielo.
Un objeto extrafio estd obstruyendo el cepillo principal. Por favor, limpielo.

El robot no se conecta al Wi-Fi

Hay algun problema con la conexién Wi-Fi. Reinicie el Wi-Fi, descargue la ultima version de Dreamehome APP, e intente
conectarlo de nuevo.

El permiso de ubicacién no estd activado. Asegurese de activar el permiso de ubicacion en la aplicacién Dreamehome.
La sefial Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot se encuentra en una zona con una buena sefial de Wi-Fi.
No admite Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de conectar su robot a una red Wi-Fi de 2,4GHz.

Nombre de usuario o contrasefia del Wi-Fi incorrectos. Asegurese de introducir el nombre de usuario y la contrasefia
correctos.
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Bl Preguntas frecuentes

Problema

Solucién

El robot no realiza la limpieza
programada.

El robot tiene la bateria baja. La limpieza programada no comenzard si el robot no tiene al menos un 15% de bateria
restante.

Dejar el robot en la base
de carga una vez que estd
completamente cargado
consume energia?

Dejar el robot en la base de carga tras haber completado la carga de la bateria consume muy poca electricidad y
ayuda a mantener un funcionamiento éptimo de la bateria.

Especificaciones
Robot
Modelo RLS3L

Tiempo de carga

Aprox.6 horas

Tensién nominal

14,4V =

No sale agua del deposito de
agua, o solo sale un poco.

Compruebe que el depodsito de agua esta lleno de agua y limpie la mopa si es necesario.
Limpie la mopa si estd sucia.

Compruebe que la mopa esta colocada correctamente, de acuerdo con el manual.
Limpie el orificio del tanque de agua.

Potencia nominal

46 W

Frecuencia de operacio

2400-2483,5 MHz

El robot no reanuda la limpieza
a pesar de que tiene bateria
suficiente.

Compruebe que el robot no se encuentre en modo No Molestar.

El robot no reanuda la limpieza cuando es recargado manualmente o colocado en la base de carga.

Potencia maxima de
salida

< 20dBm

El robot no vuelve a la base de
carga después de ser movido.

Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear sus alrededores. Si el robot estd demasiado lejos
de la base de carga, puede que no sea capaz de volver automaticamente por si mismo, en cuyo caso es necesario
colocar manualmente el robot en el puerto de carga.

Para servicios adicionales, péngase en contacto con nosotros a través de aftersales@dreame.tech
Sitio web: https://global.dreametech.com
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Puerto de carga

Modelo

RCSO

Entrada nominal

100-240V ~50/60 Hz 0,5 A

Salida nominal

19,8V = 1A

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.
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B Extraccion y Eliminacién de Bateria

La bateria de iones de litio incorporada contiene sustancias que son
peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar la bateria,
asegurese de sean retiradas por técnicos calificados y que la deseche en
una instalacion de reciclaje adecuada.

- se debe quitar la bateria del aparato antes de desecharlo;

- el aparato debe estar desconectado de la red de alimentacion cuando se
quita la bateria;

- la bateria debe desecharse de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de quitar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria
tanto como sea posible.

Las baterias quitadas deben desecharse en una instalacion de reciclaje
adecuada.

No las exponga a alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones dsperas, es posible que gotee liquido de la bateria. Si ocurre
contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Informacién sobre RAEE

Guia de Extraccidon

1. Voltee el robot, utilice una herramienta adecuada para quitar los tornillos
en la parte posterior del robot y luego quite la tapa.

2. Desconecte los terminales entre la bateria y la placa PCB para quitar la
bateria.

mezclarse con residuos domeésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de

E Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben

desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades
_— locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.
Pdéngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mds informacién sobre la ubicacion y las condiciones de dichos

puntos de recogida.
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NHdopmaumsa no TexHuKe 6e3onacHocTn

YT106bI M36eXKaTb MOpaKeHNs TOKOM, BO3ropaHns Nan TPaBM, Bbi3BAHHbIX HEKOPPEKTHbIM
ncrnonb3oBaHneM nNpubopa, nepen HavyaaoM paboTbl BHUMATEIbHO NPOYTHTE MHCTPYKLNIO MO
akcnayataumn. CoxpaHute ee Ans ganbHeNLero Ncrnofb30BaHns B KAUeCcTBe CrpaBKu.

OrpaHuyeHuns Ha
aKcnayataumnio

- He ponyckaeTtcd ncnosib30BaHve 3Toro n3genna aetbMm mnagle 8 ner,

a Takxke INLAMN C OrPAHNYEHHbBIMU (PU3NUECKMUN, CEHCOPHBIMU UK
YMCTBEHHbIMM CMOCOBHOCTAMM WJIN C OTPAHNYEHHbIM OMbITOM NN
3HaHMAMYK 6e3 MPUCMOTPA POAUTENS NN OMNeKyHa ans obecneveHuns
6e30nacHo aKcnayaTauum 1 Bo n3bexaHne pnckos. He No3BosiainTe geTam
OCYLLECTBNIATb UMCTKY 1 TeEXHNUECKoe 06CyKBaHMe ycTpoiicTea 6es
npucMoTpa.

- [letam He criegyeT Urpatb C 3TUM YCTPOMCTBOM. YbeauTech, UTo AeTh 1

XKVBOTHble HAX0[ATCsA Ha 6e30macHOM paccTosaHMM OT poboTa BO BpeMms
paboThbl.

- 3TO YCTPOWCTBO NpeaHAa3HAUYeHOo TOMbKO A1 OUNCTKM NOJa B AOMALLHNX

yCnoBusaxX. He ncnonb3ynte ero Ha OTKPbITOM BO34yXe, Ha MOBEPXHOCTAX 6e3
nona, a Takkke B KOMMepPUeCKUX NN NPOMbILLJTIEHHbIX YC/TOBUAX.

- ECnny WHYp NUTaHWA NoBpexaeH Uian cJioMaH, HeMed/leHHO NpeKkpaTtuTe ero

ncnoJsib3oBaHmMe n 06paTVITECb B cny>K6y nocnenpoga>Horo O6Cﬂy)KVIBaHVIﬂ.

- He ncnone3synte poboT B 061acTaX, pacnonoXeHHbIX Hag, nosiom, 6e3

3awmTHoro bapbepa.

- 3anpewaeTca nepeBopavnBaTb poboTa. 3anpeLiaeTcd nepemeLLaTb

pPO6OT 3a KPbILLKY /1a38PHOI0 AAaTUMKA PACCTOAHWSA, KPbILWKY poboTa nnm
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BN 11Hhopmaums no TexHnKe 6esonacHoCT
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OrpaHuyeHuns Ha
3Kcnayataumnio

amopTr3arop.

- He ncnonb3ynte poboT B cpefax c TemnepaTypon OKpy»xatoLen cpeqbl

BbiLe 40°C nnn HmXKe 0°C, a TakKe Ha NoJy C XXNLKOCTAMU UAN INMNKUMI
BeLLecTBamMu.

- Y6epuTe c Nona NnpoBoaa rnepeg ncnonb3oBaHneM poboTa, UTobbl OH He

TAHY/ X BO BpeMsi yGOpKU.

-Y6epwuTe C nona xpynkme n Mmeskne npegmeTsl, YTobbl poboT He Bpe3asncs B

HNX 1 He noBpeawnn.

- Bo n3bexaHne NoBpexaeHns nnv HapyLueHns paboTbl yCTPOWCTBa

N3-3a BOJIOYEHMA NPeaMeTOB nepep ero BKAYeHnem cobepute Bce
MOCTOPOHHME NpeaMeThl C NMosa, a Takke ybepnte NnpoBoaa 1 kabenun
MUTaHWA C NYTU ABUXXEHWSA YCTPONCTBA BO BpeMs yBopKu.

-He ,D,OHyCKaVITe nonagaHma BoJ10C, NasibLLEB U OPYTrnX yacTtewn Tena Bo

BCacCblBakoLLlee OTBepCTne po60Ta.

- XpaHWTE NHCTPYMEHT A1 YUNCTKW LLLEeTKW B HeJOCTYNHOM A/1a AeTeli MecTe.
- He pasmewanTe Ha poboTe aeTel, XUBOTHbIX N Kakne-nnbo npeamertsol,

HEe3aBMCNMO OT TOFo OCTaHOBJ1IEH OH NN OBNXETCA.

- He ncnonb3ynte pobot gna y6opKn ntobbix ropswLmnx BeLw,ecTs.

3anpeLaeTcs ncnonb3oBatb PoboT 419 yOOPKM BOCMIAMEHSIOLLNXCS AW
FOPHYNX XXNAKOCTEN, arpeCcCMBHbIX Ta30B, HepasbaBneHHbIX KMCI0T Uan
pacTBopuTenen.

- He ncnone3synte pobot gna ybopKn TBepAbIX N OCTPbIX MpeaMeTOoB.

NHdopmaumsa no TexHnKe 6e3onacHoCTr

OrpaHnyeHMA Ha

KcnayatTaumnto

AKKYMynaTop n
3apdaakKa

3anpeLlaeTcsa NCcrnonb3oBaTb NPMBOP AN yopKM KaMHewn, KPYNHbIX KYyCKOB
bymarn n gpyrmx npegMeToB, KOTOpble MOryT 3acTpsiTb B npubope.

- Mepen OUNCTKOM N TeXHNYECKNM 0BCNyXnBaHem ybegntech, uto poboT

BbIK/TlOYEH U AOK-CTaHUWA OJ14 3apaakn otcoeanHeHa OT MCTOYUHKUKa
nMNTaHm4.

- 3anpeLLaeTcs NpoTupPaTe Po60OT 1 3apPAAHYI0 AOK-CTAHLMIO BAAKHbIM

MOSIOTEHLEM UMV MPOMbIBATb XNAKOCTbH. MOOLLNECS 3N1EMEHTbI
Heob6X0oAMMO NOIHOCTbI0 NPOCYLWNTL Nepem yCTaHOBKOW Ha MecTo U
AaNbHENLWVM 1Cro/ib30BaHNEM.

-Mepep TpaHCNOPTUPOBKOW ybeanTechb, UTo pobOT BbIKAKOYEH, 1 MO

BO3MOXHOCTWN XpaHWNTeE ero B OpVIFVIHafIbHOI7I ynaKoBKe.

- Vicnonb3yiTe 3T0 YCTPOWCTBO COMMACcHO PYKOBOACTBY NMO/b30BaTenNs.

Monb30oBaTeNV HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yLep6, BO3HUKLLNE W3-
3a Hecob6NtoaeHA HCTPYKLNIA.

- He ncnonb3ynTte CTOPOHHNI aKKyMYNATOpP, 3apsgHoe YCTPOMNCTBO AW AOK-

CTaHUWIO ANna 3apaakn. icnonb3ynte Tonbko ¢ 610KkoM nutaHusa RCSO.

- He pa3bupante, He peMOHTUPYITE N HE MOANMPULNPYITE aKKYMYNSTOP N

OOK-CTaHUWMO Ana 3apsankm caMoCcToAaTelbHO.

- He pasmellarite J0K-CTaHLUMIO A9 3aPAAKN PAA0M C ICTOYHMKOM Ternna.
- He BbITUPANTE N He ounLLanTe 3apaHble KOHTaKTbl BIAXKHOW TKaHbO N

BJZ1a>XHbIMW PyKaMu.
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Y Hdopmauma no TexHnke 6esonacHOCTL

AKKyMynaTop n
3apagka

TexHuKa
6e3onacHoOCTK Npn
MNCronb30BaHNN
nasepa

Mepbl
npegoCcTOpPOXHOCTUN
npuv XpaHeHUn n
TPaHCMOPTNPOBKEe
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- He yTUnm3npyinTe cTapble akKyMynaTopbl HEHagAeXalnm obpasom.

HeHy>KHble akKyMynaToOpbl ciefyeT CAaBaTh B COOTBETCTBYHOLWME MYHKThI
nepepaboTKn.

- Ecnm poboT He ByaeT NCnoib30BaThCa B TeUeHre A4A1Te/IbHOro neprnoaa,

MONHOCTbIO 3apAANTe ero, OTKUNTE N XPAHUTE B CyXOM MpPOX/1agHoOM
MecTe. Bo nsbexaHve upesMepHo paspagky akkymMynaTopa 3apsxanrte
POBOT He pexxe OHOTO pasa B 3 Mecaua.

- 9TO YCTPOWCTBO OCHALLEHO aKKyMyNaTOPHbLIM 6/10KOM, KOTOPbIV A0MXKHbI

3aMeHATb TOJIbKO KBaI'IVICbVILI,VIpOBaHHbIe TexHnyeckme cneunanamncrbl
nnanm cneunannctol otTgena nocnenpogaHoro O6Cﬂy)KVIBaHVIF|.

- JlazepHbI gaTtumk 3TOro n3genns CooTBeTcTByeT cTaHAapTy IEC 60825-

1: 2014 pns nasepHbIX N3gennn knacca 1. Bo BpemMsa ncnonb30BaHus
n3berante NPsSAMOro KOHTaKTa N3genuns C rnasamm.

- NIPOAYKT AO/MKEH TPAHCNOPTMPOBATLCSA B YNAaKoBKe. He noaBeprainTe

NPOAYKT AABNEHNI0 UV yaAAapaM BO BPeMs TPAHCMOPTMPOBKN.

- MNoxanywncra, nsberanite CUAbHbIX CTOIKHOBEHNIN BO BpeMs

TPAHCNOPTMPOBKN.

- He TpaHcnopTupyinTe poboT-nbinecoc npuv temneparype Boiwe 50 °C unn

Hvke -20 °C.

NHdopMaumnsa no TexHnKke 6e3onacHocTn RU__
Mepbl - B TeueHne KopoTKOro neprioga, Hanprimep ogHOro Mmecsua, nblnecoc
npepocToOpPOXKHOCTN pekomMeHAyeTCsa XpaHuUTb Npu Temnepatype ot -20 go 50 °C wn
npwv XpaHeHUn n OTHOCUTENbHOW BAAXHOCTN 60 % + 5 %. B TeueHe ganTenbHOro
TPaHCNOPTNPOBKe BpPeMeHW XpaHuTe Mbl1ecoc Npu Temnepartype okpyKatoLlen cpegbl oT 0

°C go 40 °C.

- YTUAM3MPYITE NbINeCcoC Hag/exalm obpasom. Koraa ero cpok
CNyk6bl MOAOMAET K KOHLLY, YTUIN3MPYATE MblJ1ecOC B COOTBETCTBUN C
MECTHbIMW 3aKOHAMW 1 MPaBUIamMmn CTPaHbl UV PErroHa, B KOTOPOM OH
NCMo/b3yeTcs.

MpaBwuna n ycnosua peanmsaumnn: 6es orpaHNUYeHnn.

ViMmropTep npogaet 3ToT NPOAYKT; MHdopMaunto 06 nMnopTepe CM. Ha yrnakoBKe.
CBeneHns 06 MNopTepe 1 KOHTaKTHas MHdopMaLms oT4ena nocaenpogaxHoro
06CNYKNBAHNS YKa3aHbl Ha yNakoBKe.

[aTta n3rotossieHnsa: CM. Ha ynakoBke

CpoK cnykbbl NpoAyKUWy 3 net.

HacTtoswmm komnarus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto TMN paanoobopyaoBaHns RLS3L cootBeTcTBYeT TpeboBaHmsaM AunpekTrebl 2014/53/EU. MoNHbIN TEKCT Aeknapaunn
0 COOTBETCTBMW HOPMAaTVBHbBIM TpeboBaHuaM EC gocTyneH no cnegytollemy agpecy: https://global.dreametech.com
MoppobHoe 3neKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Y OnuvcaHune nspgenns OonwvucaHwve n3genus RU_

AKceccyapbl Pob6ort

lNMpepycTtaHoBNeHHble akceccyapbl o KHorkKa ”VlTaHVIFl/yﬁOPfVI
- HaxkmuTe 1 yepK1mBanTe B TeUeHe 3 CekyH/, YTobbI

BKMOUNTL NN BLIKNHOUNTH
- HaxxmuTe, utobbl HauaTb yHOpKy Nocsie BKIOYeHs
pobota

e 1 HHlmuumé

© KHoMKa Bo3BpaTta/ToueyHon y6opkn
- HaxkmuTe KHOMKy, YToBbl BepHYTb POBOT Ha 3apsaHyto
o © NOK-CTaHLUMIO
- HaxkmuTe 1 yaepk1Baiite B TeueHe 3 cekyHa, Ytobsbl
OcCHOBHas LweTKa KoHTerHep Ans nbiav YUCTAWMN NHCTPYMEHT ﬁ\ — 3aMyCTUTb PEXIUM TOUEUHO YEOPKM

Apyrmne akceccyapbl IHANKaTOp COCTOAHNS
- Benblll (NOCTOAHHBIN): naeT ybopka/ybopka
3aBeplueHa
> - OpaHXeBbl (MUTatoLWwmin): coom
| \ - Muratowwii 6enblii: poboT 3apsxaeTca npu

A0CTaTOYHOM YypOBHE 3apsia
A

BoasHom 6ak LLIBabpa BokoBas weTka o KpblLKa

@@

Kabenb nutaHms 3apsaAHas AOK-CTaHLWSA
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OnwncaHne npenvsa

Pob6ort
———— KHonka cbpoca HacTpoek [atunkn nageHus

- HaxxmuTe 1 yaepxrsante P
B TeueHKe 3 cekyHa, uTobsl
BOCCTAHOBWTb 3aBOACKME
HaCTPOWNKM 3apsifHbIe KOHTAKTbI © o 3apsfHble KOHTaKTbl

BOKOBas LeTka © \\ o CTaHpapTHOe Koneco
NHankaTop Wi-Fi 5 5 | o OCHOBHas WeTka
N\ [atunkn nageHus © Jatunkn nageHuns

()

OCHOBHOe Koneco © OCHOBHOe Koneco

4

()

o KHOMKAa 3aWnTHONn
KPbILLIK/ OCHOBHOWA
LLETKM

° YnCTAWwmMn NHCTPYMeHT

—° Bo3gyLwHoe oTBepctmne/
AVHAMUIK

Oatunku pobota KoHTelHep aas nbian

KHOMKa BbIMyCKa KOHTeNHepa
LS NbIAn

KpbllWKa KOHTeHepa
L5 MbIAn

o Jla3epHOro faTuvika pacctosaHus

dnneLTp

amMopTr3aTop

o [laTuvK BO3BpaTa Ha AOK-CTaHLMIO

OnuncaHne nspgenns

Mopgynb wBabpobl

BoasaHom bak

3apsgHas foK-CTaHums

CnrHanbHas 30Ha

3apagHble KOHTaKThbI

o BopgsiHOW 6ak
° KHOrKa BbInycKka BoasHoro 6aka

o a3

LLIBabpa |

o 06/1aCTb KpenneHus

MopT NuTaHus
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Il MoarotoBKa AoMa

126

Y6epute Kabenn NuTaHNs, TKaHeBble NpeAMeTbl, TanKn 1 UTPyLLKK ANs
noBsblLeHNs 3chdekTBHOCTM poboTa.

MNepep ybopkol ycTaHoBUTE (hn3nyeckne bapbepbl y OCHOBAHWS
NIeCTHULbI 1 PSAOM C ANBAHOM, UTo6bl 06ecneuntb 6e30nacHoCTb 1
6ecnepeboiHOCTL paboTbl Nbifecoca.

|

000

v

OTKpoOITe ABepb NOMeLLEHNS, B KOTOPOM ByaeT NpoBoAnNTbCA YBopKa, 1
pacctaBbTe Mebesib Ha NPaBUsibHbIe MecTa, YTobbl 0cBO60ANTL BObLUE
NPOCTpPaHCTBa Ans ybopku.

He ctaHoBWTeCh Nepef poboTOM, B BEPHOM MPOEME 1 B y3KOM Npoxoge,
uyT06bI PO6OT MOT KOPPEKTHO PaCcno3HaTb 30HY NpeacTosLLet ybopku.

MpumeuaHme. Npy NepsoM UCNOAL30BaHUN po60Ta NPUCYTCTBYMNTE BO BPEMS yGODKM, YTOOBI BOBpems yﬁMpaTb noTeHUManbHble NPendaTcTBMaA C ero nyTn.

Mepep ncnonb3oBaHNeM RU_

1. YpanuTte 3aliNTHbIE 3/IeMeHTbI

3. HacTpoiite 3apsigHyH0 CTaAHLNIO

OTKNeiiTe ABYCTOPOHHIOK HaK/eKy BHU3Y 3apsAHON AOK-CTaHLMUN,
pasmMecTuTe fOK-CTaHLMI0 HA POBHOW NMOBEPXHOCTA Y CTEHbI 11 MOAK/IUUTE
ee K UCTOUYHVKY NUTaHus.

YcTaHoBuTe 6asy
B AManasoHe
nevicreus Wi-Fi

MpumeuaHwue. &

- YbeanTecs, YTo Ha paccToaHKK 0,5 MeTpa OT BOKOBbLIX CTOPOH 1 1,5 MeTpa
cnepeay LOK-CTaHLMW OTCYTCTBYHOT MOCTOPOHHME NpeiMeThl.

- He pa3mellanTe 3apsaHyro LOK-CTAHLUMIO B MeCTax, MoABePXKeHHbIX
BO3AECTBMIO MPAMbIX CONTHEYHbIX /IyYel, K B 30HaX, OTTOPOXKEHHbIX
NMOCTOPOHHUMY NPeaMeTaMK, Tak Kak 3T0 MOXeT NoMeLlaTb poboTy
BEPHYTLCSH HA 3aPAAHYIO AOK-CTaHUMIO.

- QunCTUTE CyXMM NonoTeHLeM 061acTb Ha Noay nepes pasMelleHrem
3apsAaHON CTaHUMK.

- icnonb3ynTe ABYCTOPOHHIOK KNENKYH NIEHTY COMACcHO TPeboBaHMo.

- Mpy HeobxoAMMOCTN MeIeHHO YAaNUTe KNeKyk NeHTY, UTOObl yMeHbLLNTb
KNenKkoCTb MOBEPXHOCTH.

4. YctaHoBMTe poboT Ha 3apsgHY0 CTaHUMO Ans
noasapagkmn

MpumeuaHwue.
- MNepes NepBbIM UCMNO/b30BaHVEM NOIHOCTLIO 3apAanTe akkyMyNaTop.

MpunmeuaHne. YcraHosuMTe DOKOBYIO LLETKY Ha MECTO Tak, 4TobbI pasaancs - He nepemeLLanTe 3apaaHyio 4OK-CTaHLMIO, NOKa POBOT BLINOHAET YOOPKY.

LLIeYOK.
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M3penve ncnonbsyeT npuaoxeHne Dreamehome gns ynpaeneHus
YCTPOWCTBOM.

1. 3arpy3nTtb npunoxxeHne Dreamehome

OTckaHupyiite QR-Kog Ha poboTe nnn BBeAMTE B MOVICKOBOW CTPOKE MarasunHa
npunoXeHn Dreamehome UTobbl 3arpy3nTb N YCTAHOBUTbL NPUIOXKEHNE
cornacHo Tpe6oBaHmsM.

2. Job6aBneHmne ycTpocTBa

OTKpoiiTe NpuaoxkeHne Dreamehome, HaXXMKTe 3HAUOK @ B NPaBOM
BEPXHEM Y[y 1 OTCKaHMpyliTe QR-KoZ Bbile MOBTOPHO, UTo6bl 406ABUTL
ycTporictBo DreameBot D10s. Mogkntountecs K cetn Wi-Fi cornacHo
VNHCTPYKUNSM.

Myoevces [\ Q

Scan OR code on the device

MpuMeuaHme.

- OYHKLMS 6eCNpPOBOAHON CETX NOAAEPKMBAET TONbKO Wi-Fi € YacToTon 2,411,

- MpunoxeHve perynapHo 06HoBAgeTCH. PakTMyeck e enNCTBIS MOTyT
OTNINYATbCS OT YKa3aHHbIX B A@HHOW NHCTPYKUMK. CneaynTe MHCTRYKUMSM,
ONMPasiChb Ha TEKYLLLYIO BEPCNIO MPUIOXKEHNS.
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Y MopknoueHune K npunoxeHunto Dreamehome

3. Cbpoc Wi-Fi

OTKpOWTe BEPXHIOK KPbILLKY, UTOBbI NosaBmnAca nHankatop Wi-Fi.
OfHOBPEMEHHO C 3TUM HaXxMuTe 1 yaepxkunsarTe kHonkn "O)" n " 13 ",
MoKa He yC/bILLNTE rONI0COBYH0 MOACKA3Ky "OXnaaHne HacTPoiKM ceTn'.
Kak TonbKo nHAnKaTop Wi-Fi HauHeT MmegneHHo Mmuratb, poboT nepenger
BPEXMM MOAKUEHNS K CETU.

MHgmkaTop Wi-Fi

- MuraHne (MegneHHoe):
OXNAaeT NOAKNOUEHNS

- MuraHwne (bbicTpoe):
BbINONHAETCH NOAKOYEHNE

- FopuT: NOAKIKOYEHO

MprMeuaHune. ECnv Baw TenedoH He MOXeT NMOAKIUNTLCS K POOOTY,

cbpockTe HacTporikmn Wi-Fi 1 1obaBeTe yCTPOWCTBO MOBTOPHO.

PyKoBOACTBO MO 3KcnayaTauunun

1. BbicTpas BnakHas ybopka

Mocne HacTpPOVKW ceTn B MepBbIli pa3 co3aaiTte BbICTPYIO KapTy, cieays
NHCTPYKUMAM B MPUNOXKEHNN, UyTObbI p060T MOr HauaTb MNOCTPOeHMe KapThbl,
He BbINMonHsaa ybopky. MpoLecc noctpoeHns KapTol ByaeT 3aBeplLueH, Korga
po6OT BEPHETCS Ha 3apsAHYH0 JOK-CTaHLMI0. KapTa ByaeT coxpaHeHa
aBTOMaTtnyecku.

2. BKnoueHue/BbiKNOUEHME

HaxmuTe n yaepxnsante kHorky () B TeueHne 3 cekyHa, 4Tobbl poboT
BKIKOUWNICA 1 3aropenca NHONKaTtop BKAKOYEHNS. Pa3mecTtute p060T Ha
3apAgHON [OK-CTaHLMN, YTOObI OH aBTOMATUUECKM BKIOYNACA 1 Hayan
3apaxarbca. YT06bI BbIKTHOUYNTL pOﬁOT, y6epV|Te €ro Co CTaHuun, HaxMmuTe 1
yoepxuBaiite kHonky () B TeueHne 3 cekyHa.

3. Hauano y6opku

KocHutecb KHoMKM(), uTobbl HauaTb Y6OPKY Mocsie BKAoUeHrs poboTa.
3arem po60T NPONOXKNT MapLLPYT, MNOCIeL0BATENBHO BbIMNOMHUT yEOpKY
BAO/Ib KpaeB 1 CTeH, NoC/1e Yero 3aKoOHYnT y60pKy Ka)K,CI,OVI KOMHaTtbl No
S-06pasHoOMy MapLUpyTy 418 TapPaHTK KavecTBa y6opKu.
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4.Pexxum ybopkK

B MPpUAOXKEHNN AOCTYMNHbI YeTbipe PeXxnma yoopKu: TUXUIA, CTAaHAAPTHbINA,
VIHTEHCUBHbIN 1 Typbopexnm. CTaHAAPTHbLIN PeXNM yCTaHOBEH Mo
YMONYaHNIo.

5. Maysa / coH

Bo Bpems pabotbl poboTta HaxkmMnTe Ha Ntobyto KHOMKY, YTobbI

NpPMOCTaHOBUTL ero. Yepes 10 MUHYT Noc/ie 0CTaHOBKN poboT

aBToMaTnYeckn nepener B CAALWNI peXxum. Bce MHANKATOPbI Ha

poboTe NoTyxHyT. HaxmnTte ntobyto KHOMKY Ha poboTe Uan Ncnonb3ynTe

npunoxeHve, yTobbl aKTMBMPOBATL POBOT.

MpumeyaHne.

- EC/m poboT He HaxoaWTCa Ha NoA3apsaKe, OH aBTOMATNYUECKM BBIKTIOUNTCA
yepe3 12 yaca B pexvme cHa.

- B C/iyuae 0CTaHoBKM POBOTa NOMECTMTE ero Ha 3apAaHYH AOK-CTaHLMIO A0S
3aBepLUeHNs TekyLLer 3aaaun yoopku.

6. ToueuHas yb6opka

Ecnn poboT HaXoANTCS B PeXMMe OXMAAHWS NN MPUOCTAHOBIEH, HaXMUTe

VI yaepXnBarTe KHOMKy {} B TeueHne 3 CekyHa, UTobbl nepeniTn B peXxnm
nokanbHo ybopku. B aTom pexurme poboTt byaeT ybupaTs 30Hy B paguyce

1,5 x 1,5 meTpa Bokpyr cebs. Mocne 3aBepLueHns nokanbHoW ybopkn pobot
aBTOMAaTNYECKn BEPHETCS B N3HAUaIbHOE MOIOXKEHVE 1 OTKTHOUNTCS.
MpumeyaHme. Mocae akTMBaummn pexxrmMa NoKkanbHoM ybopKuM TekyLlas 3aaaya
ybopKm ByaeT 3aBepLueHa.

7. Pexkum He 6ecnokonTb

B pexxnme He 6ecnokounTb poboT He CMOXeT BO30OHOBNATL YOOPKY 1

VIHOMKATOP NUTaHWS NoracHeT. B 3aBOACKMX HACTPOWKax pexym He 6ecrnokonTb

BbIK/TOYEH MO YMONYaHMI0. Bbl MOXeTe BKIHOUMTb pexxrm He 6ecnokonTb 1

VI3MeHUTb ero AANTeNbHOCTb B NMPUIOXeHNN. Mo yMonuaHmio ansa pexuma He

b6ecnokonTb HacTpoeH neprog BpemeHn ¢ 22:00 Ao 8:00.

MpumeyaHne.

- 3aa4aum yBopKM No pacnvcanunio ByayT CBOEBPEMEHHO BbIMOMHATHCS C
BK/tOUEHHbIM peXkMOoM He BecnokonTb.

- PoB0T BO306HOBMT yOOPKY B MECTe OCTAHOBKM MOC/1e OKOHYaHWs Neproaa
LenCTBYS pexiMa He BecrnokonTb.

8. Pexxum "3annaHmpoBaHHas y6opka"

B npunoxeHun Dreamehome A0OCTYMHA HACTPOWKA pexnMa
"3annaHvpoBaHHas ybopka" PoH6OT aBTOMaTNUECK/ HAUHeT yBopKy
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Y pykoBopcTBO MO 3KCANyaTaumn

B Ha3HaYeHHOe BpeMmsi 1 BEPHETCS Ha 3apsiAHYIO [OK-CTaHLMIO nocne
3aBepLUeHVis yBOopKN.

9. bonbLue hyHKLUMIA NPUNI0XKEHNS

CnepyviTe NHCTPYKLMSM B NHTepdperice NpunoxeHuns, 4tobbl NCNonb3oBaTb
6onbLue pyHKUMIA. Bepcns npuioxkeHns Morna bbiTe 06HOBNEHa n
YaCTNYHO N3MeHeHa. CnepyiiTe MHCTPYKLMSM A15 TeKyLLel Bepcun
NPVNOXKEHWS.

10. dyHKUNS y6opkn wBabpow
[N LOCTVXKEeHWNS NyJdLlero pesysnbtata ybopKy pekoMeHAyeTcs HavaTtb
1ICMONb30BaTh PeXnM WBabpbl Nocsie 3 NpuMeHeHni poboTa.

1) BobkMUTe LWBAGPY W yAanvTe OCTaTKM BOAbl. YCTaHOBUTE LWBAGPY, Kak
NMoKa3aHo Ha cxeme.
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2) 3anonHute 6ak BOZON.

MpriMeyaHne. He NCNob3ynTe YACTALLVE U Ae3UHMDULMPYIOLLIE COeaCTBa.

3) BcTaBbTe BOAsHOWM 63K pOBHO B 3aAHe Yact poboTa, MoKa He yCbIwmnTe
wenyok. HauHnte y6opky HaxaTtvnem kHorku (D nnv uepes npunoxeHnve
Dreamehome.

(N

LLlenyok

X

O 2

MpumeyaHne.

- He pekoMeH.yeTcs MCNonb30BaTh (OYHKLUMIO YOOPKM LUBABPOI Ha KOBPAX.
- Mo Mepe HeoBXoAVMOCTY PerynpyiTe Noaaqy BoAb! K LWBabpe C MOMOLLbHO
MOBWILHOTO MPUNOXKEHNS.

PerynsipHbIin yxop,

PekomeHayeTca BbIMNOMHATL perynsapHoe OﬁCﬂy)KVIBaHVIe p060Ta cornacHo Tabnnue HXe Ans rapaHTnn ero onTUManbHon pa60TbI.

KoMnoHeHT

Yacrota peMoHTa

Yactota 3amMmeHbl

LLIBabpa

Mocne Kaxgoro
1CNoNb30BaHnA

Kaxaple 3-6 mecsaLes

OcCHOBHas WweTKa

®UNLTP KOHTeHepa
A5 NblAn

bokoBas LwweTka

Kaxable 2 Hegenn

Kaxable 6-12 mecsaueB

Kaxpgble 3-6 mecsLeB

CUrHanbHas 30Ha
3apsAHON JOK-
CTaHuMn

3apagHble KOHTaKTbl

KoHTeliHep ans
nbinn

HeobxoanmocTn

Kaxpabih mecsi
CTaHpapTHOe Kosieco KA 4 /
JlazepHoro gatumka
paccrosiHns
[aTunkn nageHns
BopsHo bak
Ynctmte no mepe /

MpumeyaHne. YactoTa 3aMeHbl 3@BUCUT OT crnocoba ncnofb3oBaHms
poboTa. NMpn BO3HMKHOBEHNN 0COHbIX OLUIMBOK HEOBXOANMO BbINONHUTD

3aMeHYy KOMIMOHeHTOB.

131




Y PerynapHbiii yxop,

OunCcTKa KOHTelHepa ANna Nbiav n nbTpa

1. OTKpOWiTe KPbILLKY PO6OTa 1 HAXKMUTE HA 3aXNM KOHTeHepa Aas nbiau,
UTO6bI CHATb KOHTEHEP ANS MbIIN.

2. OTKpOVITe KPbILWKY KOHTeVIHepa 004 ObIN N OQUNCTNTE ero, Kak NokasaHo
Ha PUCYyHKe.
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3. CHUMUTE UABTP N CNEerka NocTyuymnTe Nno HeMmy.

MpumeuaHne.
- He nbiTanTecs 04ncTUTb (OUNLTP LLETKOW, Nanbuamu Wan oCTpbIMM
npeamMeTamy, Utobbl He NoOBPeaANTb ero.

4. MpoMoVliTe KOHTEeHEp ANs NblAn 1 OUNBTP BOLOW, A 3aTEM TLLATENIbHO
NpocyLInTe NX Nepea, ycTaHoBKOM 06paTHo.

MpumeyaHue.

- [poMbIBaiTe KOHTEMHEP AN NbIAW U (DUABTP TONBKO YUCTON BOAOWA.
3anpeLLaeTcs MCNob30BaTh YNCTALLEE CPeACTBO.

- lcnonb3yiiTe KoOHTeNHep Ana Nblav 1 UALTP TONBKO Noc/1e TaTeabHom
MPOCYLLKN.

PerynsapHbiii yxop, RU__
OuncTKa Mopyns LUBa6pr 3. MpomoiiTe BOAOW 1 BbicyLlnTe rybKy LWBabpbl.

1. NepemMecTnTe 06a 3aXMMa Ha BOKOBOW CTOPOHE BoAsSHOTO 6aka, uTobbl
CHATb MOAY/b BAAXHON yBOPKM, a 3aTeM cHUMUTe weabpy.

MpumeyaHue.
- Mocne OKOHYaHWA NCMONb30BaHNSA U3BNeknTe ry6Ky U3 Moayns weabpbl, YTo6bI
rpsi3Has BoAa He BbINMNack 06patHO B 6ak 1 He 3acopuna oTBepcTue Ans B Abl.

} . ; 4. EC/vi MOTOK BOAbl CNabbIf U BOAA pacrnpenensiertcs HepaBHOMEpPHO,
2. CneviTe oCTaBLUYHOCS BOAY 13 BOASHOTO Gak. MpomoiiTe 6ak BOAO 1 0UNCTUTE BO3AYLLHOE OTBEPCTE B BEPXHEN YaCTh KPbILK BOAAHOIO 6aka.

NPoOTPpUTE HAaCyXo NN OCTaBbTe BblCbIXaTb eCTeCTBEHHbIM NMyTeM.

MpumMeyuaHune. He nogsepraiTe 6ak BO3AEVCTBMIO NPSAMbIX CONMHEUHbIX Ny4Yei.
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Bl PerynapHbiii yxop,

OYnCTKa OCHOBHOMU LWEeTKN 2. CHUMUTE KPbILWKY LETKN, KaK MoKasaHo Ha cxeme. Yaanurte cnytasluvecs

BOJIOChI C LLLETKY C MOMOLLbH YMCTALLEr0 MHCTPYMEHTA B KOMI/IEKTE.
1. HaXXM1Te Ha 3aLUMTHbIE 3aXKMMbl LLETKN BHYTPb, YTOObI 3B/eUb ee

3aLUMTHOE YCTPOWCTBO M AOCTaTh LWeTKy 13 poboTa.

MpuMeyaHne. ECIN Ha LLLeTKe 0CTaNoCh MHOTO CMYTaHHbIX BOMIOC, HE TAHWTE KX C CUIOW,
UTO6bI HE MOBPEUTD LLETKY.

OumncTKka 60KOBBIX LLETOK

CHuMNTE 60KOByl0 LLEeTKY 1 yaannte cnytaBsLiecs BO/0ChbI CO WeTKN C
MOMOLUbK YNCTALLLETO NHCTPYMEHTa B KOMMJIEKTe.
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PerynsapHbiii yxop, RU__

MpuMeyaHne. 1N 0UNCTKN BHYTPEHHel NoBepXHOCTV poboTa Unm 3apsaHoN [OK-CTaHLMKM C YyBCTBUTE/IbHBIMU 3/1eKTPO3IeMeHTaMy UCMONb3yiTe cyxoe nosoTeHLe. He ncnonb3yinte BnaxHoe
rnonoTeHue, YTobbl N36exaTb NOBPEXAEHNIA 13-3a BOAbI.

O4unCcTUTbL aTumnK BO3BpaTa Ha A OK - CTaHUUKO Oyucturte OAaTYUK NageHuns

. 000,
= .

Mepesarpyska po6oTa

Ecnu poboT He pearnpyeT Ha KOMaHAbl U He BbIK/TIOUAETCS, HaXMnNTe

n yaepxnsanTte kHorky () B TeueHmne 10 cekyHA A1 NPYHYANTEIbHOTO
BbIK/lOUEHNs Po60Ta. 3aTeEM HaXMUTE 1 yaepXKusainTte kHorky () B TeueHmne
3 cekyHA, uTobbl BKNHOUNTL POBOT.

AKKymynatop

B po60T BCTPOEH BbICOKO3I(DEKTBHbBIN TNTUA-NOHHbI aKKyMYASTOPHbIN
610K. Mpy exxeHEBHOM NCMOb30BaHM 3apsXKaiiTe akkyMynaTop

MONHOCTbIO, YTOObI NOALEPKNBATb TEXHNUECK/E XapaKTepuCTUKN
aKKymynsaTopa. Ecim poboT He UCnosib3yeTcs B TeYeHne 4ONroro BpeMeHu,
OTKOUMTE ero 1 ybepute Ha xpaHeHe. Bo nsbexxaHne NnoBpexgeHunin ns-

3a upe3MepHoii paspsaakn po6oT HeOBXOAMMO MoA3aPSKATL HE pexe, uem
OAVH pas B TpW MecsiLa.
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Y HavkaTtop cocTosaHms

B Tabnuue HUXKe rnepeunciieHbl BO3MOXHble MPUUYNHBbI N NMYTU peLleHns Hernosiagok B 3aBMCMMOCTI OT LBeTa
nHpgukKatopa. Onsa nonyvyeHns nogpobHor nHcpopmayum cMm. pasgen «Bonpockl n oteeTtbl» (FAQ) paHHon
NHCTPYKLUNN.

LiBeT nHpukatopa Bo3mMoOXXHasa npuynHa PeweHne

Het anektponuTtaHuns MpoBepbTe 1 ybeanTecs B HANMUNN INEKTPOMNNTAHNS OT 3aPAAHON [OK-CTaHLMN.

Boiks. PO60T HaxoanUTCa B pexume He 6eCroKonTb
Mpu NonHOM 3apsife akkymynatopa pobot /
nepexoaunT B CNALWLNIA PeXnM
Benbiii Po60T HaxoanTCs BHe 3apsAHON AOK- /
(NOCTOSIHHBIN) cTaHuum
MuratoLwuin
M Po6oT 3apskaeTcs /
6enbiii
o . MpoBepbTe Hannune KoHTelrHepa AMs Nblau.
paHxeBblii
(MuratoLmin) Ownbka Mpw ApYrnx ownbKax CBSXKNTECh C TEXHNYECKUMW CreunanmcTamMmn nnm

COTPpyAHMKaMM NoCTNpogaxHoro OﬁCﬂy)KVIBaHI/IFI.
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Bonpockl n oTBeThbI

MNpo6bnema

PeweHne

Po6oT He BKkntouaeTcs

HV3KUI ypoBeHb 3apsaaa akkyMynsTopa. 3apsaute poboT Ha 3apsAHOl fOK-CTaHLMK, @ 3aTeM MOBTOPUTE MOMbITKY.

Po60T He 3apskaeTtcs

3apagHas LOK-CTaHLUMA He NoAK/ItoUYeHa K UCTOUHNKY NUTaHWS. Y6eantech, uto ob6a KoHLUA WHYypa nnTaHnsa
MOAKMKYeHbl NPaBU/IbHO.

Cnabbli KOHTaKT. OuncTnTe 3apagHble NNacTUHbI AOK-CTaHUNW N 3apsaHble KOHTaKTbl poﬁoTa.

PO6OT He BO3BpaLLaeTca Ha
3apAAHYI0 LOK-CTaHLMIO

Bokpyr 3apﬂp,H0|7| AOK-CTaHUMW CTNLLKOM MHOTO I'IpeI'IHTCTBI/H7I. Pasmectnte JOK-CTaHLUMIO Ha OTKPbITOM yyacTke.

OuncTrTe CUrHaNbHYHO 30HY AOK-CTaHLUNN.

C6on B pabote poboTa

BbIK/HOUMTE 1 NepesanycTute pobor.

MoCTOpPOHHNeE 3BYKM BO BpeMSi
ybopkun

B OCHOBHOW 1 6OKOBOIA LLLeTKaX UV B O4HOM 13 OCHOBHbIX KO/1EC MOT 3aCTPSATh MOCTOPOHHMIA NpegMeT. OCTaHoBWTe
po6OoT 1 yaanvTe BeCb Mycop.

PoboT cTan xyxxe ybupatb nau
ocTaBnseT nocne cebs rpasb

KoHTeliHep ans nbiav 3anonHeH. OuncTuTe ero.
duneTp 3a6mT. Ounctrte ero.
B OCHOBHY!O LLLeTKY Monan NoCTOPOHHWI NpeameT. YbepuTe ero.

Po6oT He noagkntouaetcs K Wi-Fi

C6or noaknoueHns K becnpoBogHow cetn Wi-Fi. CBpockTe HacTponkmn Wi-Fi, 3arpy3nTte nocnefHio0 Bepcuto
npunoxeHus Dreamehome, a 3aTeM NonpobyiTe NOAKNOUNTECS MOBTOPHO.

DYHKUNS OnpegesieHns MecTonosoXKeHns He OTKpbIBaeTcs. Y6eAnTech, UTo B NpuaoxeHu Dreamehome BktoueHa
thyHKLMS onpeseneHns MecTononoXeHns.

Cnabblii curHan Wi-Fi. MepemecTnTe pob0OT B 30HY C YCTOMYMBbLIM CUTHaNoM Wi-Fi.
Pobot He nogpepxnBaet Wi-Fi c yactoton 5 'y, Yéegutech, uto Baw poboT nogkntoueH K Wi-Fi 2,4 ITu.

HeBepHoe nvsa nosib3oBartesnis Uin Naposib JoMallHero Wi-Fi. Y6egunTecb, 4To nMs nonb3oBartens n naposb BBeAeHbl
npaBunnbHO.
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Y Bonpocbl n oTBeThI

Mpob6nema

PewweHue

OCHOBHbIe napameTpbl

He pabotaet pexum
"3annaHnpoBaHHas ybopka"

YpoBeHb 3apaga poboTa HM3KUIA. YBopKa No pacnncaHmnio HauHeTcs TO/IbKO Toraa, Korga ypoBeHb 3apsiaa byget
MUHUMYM 15%.

Ecnu poboT NOCTOAHHO HAXOANTCS
Ha [OK-CTaHLMW, CKOTbKO
3/1eKTPO3HEePIVv OH NoTpebaseT?

Ha pok-craHumn p060T I'IOTDEGJ'IFIET OYeHb Masio 3N1eKTPO3HEPTN, a NOCTOAHHAas noA3apanka Nno3BondetT nogaepXrnBatb
TexXHn4YecKkne XapaktepucTtnkn akkymynatopa.

Bopa He noctynaer n3
BOAAHOro 6aka nnn ee o6bem
HEeA0CTaTOuHbIA

Y6eauTtech, UTo B BOAAHOM Gake eCTb Boga.

OuncTnTe rybKy LWBA6pPbI, €CN OHA 3arPA3HNNACH.

Y6eanTech, UTo rybka WwWeabpbl yCTaHOBAEHA NPABUIbHO B COOTBETCTBUMN C PYKOBOACTBOM MO 3KCMyatauun.
CBOEBPEMEHHO ouNnLLaiiTe BO34YLHOE OTBEPCTUE B B EPXHEN UaCT KPbILLKI BOAAHOIO 6aka.

Po6oT
Mogenb RLS3L
Bpems 3apagku OKo/1o0 6 4
HomunHanbHoe 14,4V =
HanpsxeHne
HoMnHanbHas 6 W
MOLLHOCTb

Pob6oT He npogomkaeT ybopky
nocne 3apsgkn

Y6enutech, uto poboT He nepeLlen B pexmm "He 6€COKONTL'", B KOTOPOM OH He MOXeT BO30OHOBUTb YBOPKY.
Po60T He MOXeT NPOAOMKNTL YBOPKY, eCNV ero 3apaanan NI BEPHYIN Ha 3apAAHYI0 AOK-CTaHLMIO BPYYHYIO.

Pabouas uactota

2400-2483,5 MHz

Makc. BbixogHas
MOLLHOCTb

< 20dBm

Po60T He BO3BpaLLaeTcs Ha
3apAAHYI0 A0K-CTaHLMIO Noc/e
N3MEHEHNA MeCTONOJIOXKeEHNSA

Moc/e n3MeHeHNs MeCTOMOoMOXeHUs PoBOT ByAeT 3aHOBO onpegensTb CBoe noaoxeHue. NMoce c6os onpegeneHns
MeCTOMoIoXKeHVA POBOT HAUHET MOBTOPHO reHePUPOBATb KapTy. EC/IN 3apsaHas AOK-CTaHLMS PACMONOXKEHA CIVILLIKOM
faneko, poboT He CMOXKET BEPHYTbCs. HeobX0aMMO MOMEeCTTb POBOT Ha 3apAAHYIO A0K-CTAHLMIO BPYUHYHO.

[15 nonyyeHmns 4ONOAHUTENbHbIX YCYT CBSXNTECH C HAMK Mo agpecy aftersales@dreame.tech

Beb-canT: https://global.dreametech.com
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3apsigHas [oK-CTaHUMSA

Mogenb RCSO

HomMnHanbHas

100-240V ~50/60 Hz 0,5 A
BXo4Has MOWHOCTb

HoMuHanbHas

19,8V = 1A
BbIXO4HAsA MOLHOCTb

Mpwn 06bIUHbIX YC0BUAX NCNO/b30BaHNA Mexay AHTEHHOM 3Toro

oﬁopyp,OBava N Te/IOM No1b30BaTes1a A0/IKHO COXPaHATbLCA PacCToAHME He

MeHee 20 cMm.
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SR N3BneueHne n ytunnsaunma akkymynaropa

BCTPOEHHbI NINTVN-NOHHbI aKKyMyNIATOP COAEPXKUT OnacHble ans WHCTPYKLUS NO U3BIEYEHUIO
OKpyXatoLeli cpeabl BelecTsa. AKKYMyATOp Ao/KeH BbiTb 3BeYeH
KBaNMMVLMPOBAHHBIMY TEXHNUYECKMMM CeunanncTamMmm n yTuansnposaH B
npucnocobieHHoM /19 3Toro MecTe.

1. MepeBepHVTE POBOT, C MOMOLLbIO MHCTPYMEHTa U3BNeKNTE BUHTbI B
3afiHel yacty poboTa 1 3aTeM CHUMNTE KPbILLKY.

2. OTCOeANHNTE NPOBOAA TEPMUHANOB MEXAY aKKyMyNSaTOPOM 1 MeyaTHoi

« iepea yTunmnsauvei akkyMyaTop HeobxoaMmo n3eneus 3 npubopa; -
NAaToi N N3BNEKNTE akKyMynaTop.

* nepea N3BaeyeHneM akkyMynsTopa HeobXoANMO OTKIUNTL NPrGop oT
NCTOYHMKA 3HEPTnN;
+ aKKyMynsTop He0BXOAVMO YTUAN3MPOBAaTh 6e30MacHbIM cnocoboMm.

MEPbI MPEAOCTOPOXHOCTW:

Mepep n3BneyeHvieM akkyMyssITopa OTKI0YMTE NPMB0OP OT UCTOUHVKA
MUTaHNA 1 MaKCMManbHO N3PaCcXofyinTe 3apa akkyMynsaTopa.
HeHy>KHble aKKyMy/STOpbl HEO6X0AMMO YTUAV3POBATL B
nprcrnocobneHHoM Ans 3Toro MecTe.

3anpeLuaeTcs 0CTaBATb V3fenvie Npwv BbICOKOW TeMnepaTtype Bo
n3bexxaHne B3pbIBOB.

B cnyuae noBpexaeHns akkyMynsTopa XUAKOCTb MOXET BbiTeub. Mpwn
COMPVIKOCHOBEHWY C XMAKOCTbIO MPOMOVITE MECTO KOHTaKTa BOLON 1
obpaTtnTech 3a MEANLIVIHCKOV MOMOLLbHO.

MHdopMaums 06 yTuamnsaumm v nepepaboTKe OTXOA0B 3/1EKTPMYECKOr0 U 3/1IeEKTPOHHOIo 060pyA0BaHuUs

Bce n3genns ¢ CMBO/IOM Pa3fenbHOro c6opa 0TpaboTaHHOIO 31eKTPUYECKOTO U 31eKTPOHHOMo 0bopyaoBaHus (AupekTusa WEEE 2012/19/

EU) cnefyet yTUAM3NpoBaTh OTAELHO OT HECOPTMPYEMbIX BbITOBLIX OTXOLO0B. C Liefiblo OXPaHbl 3L,0P0BbA 1 3aLLMTbI OKPYXKatoLLei cpeabl Takoe

o6opyAoBaHVie He0bX0AMMO CAABAThb HA NepepaboTKy B creumasbHble MyHKTbl MprieMa 3/1eKTPUYeCcKoro 1 31eKTPOHHOro 060pyfoBaHMs,

onpegeneHHble NPaBUTEIbCTBOM WU MECTHbIMW OpraHaMu BAacTU. MpaBuabHas yTuavsauns v nepepaboTtka noMoryT npefoTBpaTTb BO3IMOXKHbIE

HeraTMBHble MOCNeACTBUSA AN OKPYXKatoLLei cpeabl 1 340P0Bbs YenoBeka. [11s nofyyeHrs HPoPMaLLMmn 0 MeCTOHAXOXAEHUN 1 NopsaKe npreMa
BN YCTPOWICTB B NyHKTax NpremMa obpatntecb B KOMMAHMIO, 3aHMMALOLLYOCs YCTaHOBKOI 060PYA0BaHNS, UV B MECTHbIE OpraHbl BAACTU.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikngc porazenia pragdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem
urzgdzenia, nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac jg na

przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Z produktu nie powinny korzysta¢ dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedo

statkami fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswi
adczeniem czy niewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna,
aby zapewnic bezpieczng obstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie p
owinny przeprowadzac czyszczenia i konserwacji bez nadzoru.

- Dzieci nie mogqg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i

zwierzeta domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z
mopem podczas jego pracy.

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngatrz, na powierzchniach innych niz
podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

-Jesli przewadd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy

natychmiast zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi
posprzedaznej.

- Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez

uprzedniego zastosowania bariery ochronne;.

- Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy

141





